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Hersteller:
Adresse:

erkléirt hiermit, daB:

EG-KONFORMITATSERKLARUNG ZU MASCHINEN
(gemd@B EG-RICHTLINIE 89/392/EWG, Anhang I, Teil B)

FAAC S.p.A.
Via Benini, 1

der Antrieb Mod. 550

* zum Einbau in eine Maschine oder mit anderen Maschinen zu einer Maschine im Sinne der Richtlinie 89/392/
EWG und deren Anderungen 91/368/EWG, 93/44/EWG, 93/68/EWG vorgesehen ist.

* den wesentlichen Sicherheitsbestimmungen folgender anderer EG-Richtlinien entspricht:

73/23/EWG und nachtragliche A__nderung 93/68/EWG.
89/336/EWG und nachtragliche Anderung 92/31/EWG sowie 93/68/EWG

und erklart auBerdem, daB die Inbetriebnahme solange untersagt ist, bis die Maschine, in welche diese

- 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIEN

~

Maschine eingebaut wird oder von der sie ein Bestandteil ist, den Bestimmungen der Richtlinie 89/392/EWG
sowie deren nachfrdglichen Anderungen entspricht.

Bologna, den 01. Januar 2001

Der GeschdaftsfUhrer
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13)

HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER
ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Zurpersénlichen Sicherheit sollte die Anleitungin allenTeilen
befolgt werden. Eine fehlerhafte Installation bzw. Verwendung des
Produkts kann zu schweren Verletzungen fiihren.

Vor Installation des hierin beschriebenen Produkts die Anleitung auf-
merksamdurchlesen.

Verpackungsstoffe (Kunststoff, Styroporusw.) stellen eine Gefahrenquel-
le firKinder darund sind daher auBerhalb ihrer Reichweite zu verwahren.

Anleitung fur kiinftigen Bedarf aufoewahren.

Dasvorliegende Produktist ausschlieBlich fir denin dieser Dokumenta-
tionangegebenen Zweck entwickelt und gefertigt worden. Nicht aus-
drucklich erwé&hnte Einsétze kdnnen die Fehlerfreiheit des Produktes
beeintréchtigen bzw. eine Gefahrenquelle darstellen.

FAAC lehntjedwede Haftung beiunsachgemdBem und bestimmungs-
fremdem Gebrauch des Antriebs ab.

Das Produkt nicht in Ex-Bereichen anwenden: Brennbare Gase oder
Rauchemissionensind ein schwerwiegendes Sicherheitsrisiko.

Die mechanischen Bauelemente haben den BestimmungenderNormen
UNI8612, EN 12604 und EN 12605 zu entsprechen.

Im Hinblick auf das EG-Ausland mUssen zur Gewd&hrleistung eines ange-
messenen Sicherheitsstands auBer denlandeseigenen Bestimmungen
ebenfalls die oben genannten Normen zur Anwendung kommen.

FAAC kann nicht fUr die MiBachtung des technischen Stands bei der
Herstellung der anzutreibenden Tore haftbargemacht werden, desto-
weniger fur die wéhrend der Nutzung auftretenden Strukturverformungen.

BeiderInstallation mUssen die Normen UNI8612, EN 12453 und EN 12635
erfullt werden.

Vorjeglichen Arbeiten an der Anlage unbedingt die Stromversorgung
untferbrechen.

Das Versorgungsnetz des Antriebsist durch einen allpoligen Schalter mit
Kontaktéffnungsabstand von mindestens 3mm zu schitzen. Empfehlens-
wertist derEinsatzeines 6A Schutzschaltersmit allpoliger Unterbrechung.

Der Anlage einen Fehlerstromschutzschalter mit0,03A Ausldseschwelle
vorschalten.

14)

15)

16)

17)

18)

19
20)
21)

22)

23)

24)

25)

Den ErdschluB auf Wirksamkeit Gberprifen und anschlieBend mit den
Metallelementen desTorsverbinden. Grin/gelbes Antriebskabel eben-
fallserden.

Der Antrieb verfugt Uber eine integrierte Einklemmsicherheit mit
Drehmomentiberwachung, die stets durch weitere Sicherheitsvorrich-
tfungen ergénzt werdenmug.

Mitden Sicherheiten (Norme EN 12978) werden Quetsch-und Scherst-
ellen-und allgemeine Gefahrenbereiche wdhrendder Torbewegung
geschitzt.

Beijeder Anlage solifen auBerdem mindestens eine Leuchtmeldung (z.B.
FAAC LAMP, MINILAMP usw.) sowie ein entsprechendes Warnschild an
der Torkonstruktion und die Vorrichtungen aus Punkt 16" eingesetzt
werden.

FAAC lehntjegliche Haffung in punkto Sicherheit und korrekte Antrietos-
funktion ab, falls die Anlage mit Fremdkomponenten ausgerUstetist.

ZurWartung ausschlieBlich FAAC-Originalteile verwenden.
Anderungen an Komponenten des Antriebssystemssind untersagt.

Der Installateur soll s&émtliche Informationen zur Notentriegelung des
Systems erteilen und dem Anwender die dem Produkt beigestellten
Anleitungen aushdndigen.

Kinder oder Erwachsene sind wahrend des Betrielbs vom Produkt fernzu-
halten.

Funksteuerungen oder andere Impulsgeber durfen nicht von Kindern
gehandhabtwerden, damitkeine unbeabsichtigte Bedienung des An-
triebs erfolgt.

Der Anwender darfkeine eigenmdéchtigen Reparaturen oder Eingriffe
vornehmen, sondern ausschlieBlich Fachpersonal damitbeauftragen.

Alle weiteren, nicht ausdriicklich in dieser Anleitung vergesehenen
MaBnahmen sind untersagt.
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DEUTSCH

ANTRIEBSAUTOMATIK 550 & 550 MPD

Die vorliegende Anleitung gilt fur folgende Modelle:

5501 - 550 Slave
FAAC 550ist ein Antrieb fur Gegengewicht-Kipptore von Einfami-
lienh&usern.
Daskompakte Gerdt, dasmit dem entsprechenden Zubehdr auf
dem Torblatt angebracht wird, besteht aus einem elektrome-
chanischen Antrieb, einer elekironischen Steuereinheit, einer
Service-Lampe und einem Schufzgehduse.
Das System ist selbsthemmend ausgefuhrt, so daB das Tor bei
stehendem Motormechanisch verriegelt wird undsich die Instal-
lation von Schlbssern somit ertibrigt. FUr etwaige Stromausfélle
oderBetriebsstérungenist eine manuelle Entriegelung vorgese-
hen.
Des weiteren ist das System mit einem einstellbaren elekironi-
schen Einklernmschutz-System ausgestattet.
Die Antriebsautomatik 550 ermoglicht auch den Einsatz zweier
Antriebe (6501 + 550 Slave) an einem Tor.
Das Modell 550 wurde fiir die Steuerung von Fahrzeugeinfahrten
entwickeltund gefertigt. Von jedem anderen Einsatzist abzuse-
hen.

1. BESCHREIBUNG UND TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN
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@ Gehduse

@ OPEN-Taster

® Elekfronisches Steuergerat 550MPD
@ Gehduse Steuergerdt

® Langstréger

© Drehwelle

@ Enfriegelung
Getriebemotoraggregat

® Entriegelungsschlussel

Abb. 1
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TAB.1 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN ANTRIEB 550
MODELL 550
Versorgungsspannung 230VAC-50Hz
Aufgenommene Leistung (W) 360
Max. Drehmoment (Nm) 300
Winkelgeschwindigkeit (°/s) 12

Benutzungsfrequenz (Zyklen/Stunde)

15 (ohne Endschalter)

25 (mit Endschalter)

Umgebungstemperatur -20+ +55°C
Gewicht Getriebemotor (Kg) 13
Schutzart IP 31

P 44 (mit Set)
Max. Torbreite (m) 3 (1 Antrieb)

4 (2 Antriebe)
Max. Torhdhe (m) 2.7 (1 Antrieb)

3 (2 Antriebe)
Max. Torgewicht (Kg/m2) 10
Kupplung Elekfronik
Steuergerdt 550MPD
Abmessungen Getriebemotor LxHXT (mm) vgl. Abb. 2

TechnischeDatenElekiromotor

Drehzahl/min 1400
Untersetzungsverhdltnis 1:700
Warmeschutz Wicklung 135°C
Leistung (W) 350
AufgenommenerStrom (A) 1.5
Betriebskondensator 8uF
Versorgungsspannung 230VAC-50Hz

2. ABMESSUNGEN

175

100

160

* Angabeninmm

000

N locoooo

1500/2000

670

%ﬂ@\\

Abb. 2




| oursc |

3. ELEKTRISCHE AUSLEGUNG (Standardanlage)
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® Antrieb 550 Slave
® Blinker
@ Funkempfanger
® Schllsseltaste
@® Lichtschranke
@© Schutzkante
¢ Die Kabeldurchmesser sindinmmz2angegeben Abb. 3

4. INSTALLATION DER ANTRIEBSAUTOMATIK

4.1. VORAB-UBERPRUFUNGEN

Aus Grinden der Sicherheit und zur Gewdhrleistung eines ein-
wandfreien Betrielbbs der Antriebsautomatik sind folgende Kon-
trollen vorzunehmen:

DasTormuB fur die Automatisierung geeignet sein. Insbeson-
dereist sicherzustellen, daB die TormaBe mit den Angaben
indentechnischen Eigenschaften Ubereinstimmen und dal
das Tor ausreichend stabil ist.

FunkfionstUchtigkeit der Torlager und Verbindungsstellen
Uberprufen.

Sicherstellen, daB dasTorkeine Abriebstellen aufweist; Lauf-
schienen ggf. reinigen und mit Silikon-Schmiermittel (kein
Fett) schmieren.

Sicherstellen, daB das Tor richtig ausbalanciert ist.

Zur Sperrung des geschlossenen Tors durch den Antrieb
mechanische Torverschltsse abnehmen.

FUr den AnschluB des Getriebemotors muB eine einwand-
freie Erdung vorhanden sein.

Der Antrieb FAAC 550 kann an Gegengewicht-Kipptoren unter-
schiedlicher Ausfuhrung installiert werden. In Abb. 4sind einige
gebrduchliche Modelle aufgefuhrt:

@ Kipptor mit Einzelblatt

® Kipptor mit Faltblaft

® Kipptormit Einzelblatt und Deckenlaufschiene
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4.2. POSITIONIERUNG DER TELESKOPARME

Zur einwandfreien Drehung der
seitlichenTeleskoparme muB der
Abstand (1 in Abb. 5) zwischen
vorhandenem Gewichtsaus-
gleichsarm und Rahmen minde-
stens 15mm betragen.

Ist dies nicht der Fall, kbnnen ge-
bogene Teleskoparme Uber den
bereits vorhandenen Ausgleichs-
armen installiert werden, wobei
der Abstand zwischen Torblatt
und Rahmen mindestens 20 mm
(S2in Abb. 5) betragen muB.

4.3.  POSITIONIERUNG LANGSTRAGER/ANTRIEB

Unter Beachtung der in Tabelle 1 aufgefuhrten MaBe ist wie in
Abb. 6 gezeigtein Antrieb (6501) in der Tormitte bzw. sind gemdaRi
Abb. 7 zwei Antriebe (ein 5501 und ein 550 Slave) an denTorseiten
zuinstallieren.

Der Antrieb 550ist fur eine Installation der Getriebemotorgruppe
mit zwei verschiedenen Hohen fur die Drehwelle vorgesehen
(siehe Kapitel 6).

In den nachfolgenden Anweisungen fur die Installation des
Antriebs wird die Getriebemotorgruppe in ihrem Zustand nach
Lieferung vom Werk bertcksichtigt, die Anweisungen gelfen aber
furbeide Montagearten.

DI

| Abb.5
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4.4. MONTAGEABFOLGE

Zu Beginn der Installation ist das Kipptor geschlossen und der
Antrieb entriegelt (siehe Kapitel 7).
1) Legen Sie die Position der Antriebswelle wie folgt fest:

¢ Kipptor mit Einzelblatt (Abb. 8)

Die Drehachse der Antriebswelle muB bei geschlossenem Kipptor
ca. 10cmunterhalb der Drehachse desTorsliegen. Die Montage-
stelle derTeleskoparme
muB sich so nahe wie

moglich an der
Montagestelle des
Torarms befinden.
Y
A
.| E
! o
e
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DEUTSCH

* Kipptor mit Faltblatt (Abb. 9)
Die Drehachse der Antriebbswel-
le muB bei geschlossenem
Kipptor ca. 10 cm unterhalb
der Drehachse der Tor-
scharniere liegen (A).

Die Montagestelle derTeleskop-
arme muB sich so nahe wie
maoglich an der Montagestelle
derTorscharniere befinden (B).

e Kipptor mit Decken-
laufschiene (Abb.10)

Die Drehachse der Antriebswel-
le muB mit der Mittellinie zwi-
schendenbeidenLagern Uber-
einstimmen.

Die Montagestelle der
Teleskoparme muB sonahe wie
moglich an der Verbindungs-
stelle zwischen obererund un-
tererFUhrungliegen.

2) Den Langstréger unter Ver-

wendung geeigneter Schrau-

ben vertikal an den Torblaft-
verstérkungen befestigen; hier-
zu wird die Verwendung von

Gewindeeinsdtzen empfohlen.

2 Den Langstrager so drehen, daB das Ende, an dem sich auf
denletzten ca.20cmkeine 4mm-Bohrungen befinden, nach
obenzeigt.

SDerlLangstréger weist eine Reihe von Bohrungen mit 8mm & auf,
die nach der Anbringung die Installation des Antriebs auf
verschiedenen Héhen ermodglichen.

Sicherstellen, daB die Montageposition des Langstrégers die
Anbringung des Antriebs unter Berlcksichtigung der zuvor
festgelegten Wellenposition erlaubt.

Bei Installation von zwei Antrieben an demselben Tor mussen

beide Wellen auf derselben Hohe ausgerichtet sein.

3) Den Antrieb gemdB Abb. 11 mit den Schrauben aus dem
Zubehodram Langstrager befestigen.

4) Obere Haltebugel derTeleskoparme unterBerlcksichtigung
der dem Kipptor entsprechenden Angaben zur Positionierung
festschweiBen.

BeiUberlagerter Anbringung gebogener Arme kénnen die Bugel
direkt an den am Tor vorhandenen Armen festgeschweit wer-
den.

Die Teleskoparmmdntel gemd&B Abb. 11 mit den Bolzen und
Schrauben aus dem Zubehor an den Bugeln befestigen.

5) Antriebsrohre vollsténdig auf die Welle setzenund gemdaB den

Abbildungen 6 und 7 maBgerecht abschneiden.

< Bei Verwendung von Endanschlédgen (optional) sind wie in
Abb. 11 gezeigt zun&chst die Nocken einzusetzen.

6) Bugel auf Antriebsrohre montieren und unter Beachtung der
korrekten Ausrichtung auf das Torblatt schrauben.

7) Stiffe auf Antriebsrohrbuchsen sperren.

8) Kipptorin gedffnete Position bringen und Lange der Teleskop-
arme wie folgt anpassen:

e Gerader Arm (Abb. 12)

Positionierung desTeleskoparmsgemdaB Abb. 12simulieren. Mantel
in Pos. Aund Arm in Pos. B abschneiden.

@® Langstrager

® Befestigungsbligel der Teleskoparme
© Antrigbsrohr

© Endanschlagnocken

® Antrigbsrohrbiigel

® Befestigungsstift

© Mantel des geraden Ams
® Gerader Am

@ Montel des gebogenen Arms
@© Gebogener Am

@ Entriegelungsschilissel

AN

DO A AR AR RO RN
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* GebogenerArm (Abb. 13)
Positionierung desTeleskoparms gemdai Abb. 13simulieren. Mantel
in Pos. Aund Arm in Pos. B abschneiden.

TAB. 3 EIGENSCHAFTEN HARDWARE 550MPD

Versorgung 230VAC - 50Hz
Max. Leistungsverbrauch 12VA
Max. Last Motoren 800W
Versorgung Zubehér 24V dc
Max. Last Zubehér 300mA
Temperatur am Aufstellungsort - 20°C + 55°C

Netzkreislauf/ Zubehor
- fur Dekodierkarten oder Empfénger RP -
herausnehmbar
Open [ Stop / Sicherheitsvorr. beim SchlieBen
Sichetheitsvor. beim Offnen / Endschatfer Offnung
Endschalter SchlieBung

Sicherungen
Schnellstecker
Klemmenleisten

Eingéinge in Klemmenleiste

S Spielvon ca. 1 cm an den Anschlagpunkten belassen.

9 Einsteckarm mit Antriebsrohrverbinden und festzusammen-
schweiBen.

4.5. EINSTELLUNG DER GEGENGEWICHTE

Nach der mechanischen Installation ist zu Uberpriafen, ob das
Kipptornach der VergrdBerung des Gewichts des Anfrielbs und
desZubehdrsnochimmerim Gleichgewicht bleibt; gegebenen-
falls sind die Gegengewichte anzupassen.

Eine optimale Drehungist gewdhrleistet, wenn dasTorin mittlerer
Position (45°) und mit entriegeltem Antrieb im Gleichgewicht
bleibt.

Desweiterenist durch manuelle Bewegung desTorssicherzustel-
len, daB die beim Offnen und SchlieBen ausgefihrte Schwingung
linear und ohne Spriinge oder abrupte Bewegungen verl&uft.

5. INBETRIEBNAHME

5.1. ANSCHLUSS ELEKTRONISCHE KARTE

SVor der Ausfiihrung von jeglichem Eingriff auf der Karte
(Anschliisse, Programmierung, Instandhaltung) muB stets die
Stromversorgung abgenommen werden.

Achtung: bei der Abnahme der Klemmenleiste J2 kann
Hochspannung vorliegen.

Die Punkfte 10, 11, 12, 13 und 14 der ALLGEMEINEN
SICHERHEITSVORSCHRIFTEN sind zu beachten.
UnterBeachtung derHinweise in Abb.3 sind die KabelfUhrungen
vorzunehmenund die Stromanschllsse des elektronischen Gerdats
550 MPD mit dem gewulnschten Zubehér auszufUhren.

Die Versorgungskabel sind stets getrennt von den Steuerungs-
und Sicherheitsleitungen zu verlegen (Taste, Empfanger,
Photozellen, usw.). Um das Auftreten von elektrischen Stérungen
zuvermeiden, sollten gefrennte Kabelmdantelverwendetwerden.

5.1.1. GERAT550MPD
Das Geréat 550MPD (das in der Verpackung des 550 | enthalten
ist) ist in der Lage, im Falle einer Doppelanwendung beide
Anftriebe zu steuern.
Der550Slave verfUgt anstelle des Gerdts Uber eine elekironische
Schnittstellenkarte, auf der auch eine Servicelampe montiertist.

Blinkleuchte 230V AC - 60W
Motor
Externe Servicelampe 230V AC
Versorgung Zubehér 24V dc
25W
250W

Ausgéinge in Klemmenleiste

Max. Last eingebaute Servicelampe
Max. Last externe Servicelampe

5.1.2. ANORDNUNG KARTE 550MPD

7\
0 123456WJ910
o~ s
J5
5 ‘ 5
FCA FSWOP
OPEN I STOP
FCC FSWCL
w@
o
TF1
() o
O J2 O
F1 Abb. 14
m TR
NS

TAB.4 KARTENBESTANDTEILE 550MP

F1 Sicherung F15x20 5A/250V (Netzkreislauf)

TAB. 2 BETRIEBSPARAMETER 550MPD F2  SicherungF25x20 500mA/250V (Zubehdr)
Steuerung automatisch/halbautomatisch TF1 Transformator

Pausenzeit programmierbar zwischen 0 und 4 Min. (Default 2 Min.) LP1 Servicelampe 25W 220V E14

Betriebszeit progrommierbar zwischen 0 und 59 Sek. (Default 20 Sek.) DL Display

Max. Anlaufdrehmoment Ja/Nein J1 Klemmenleiste Eingang Versorgung 230V AC
Fail safe Jo/Nein J2 Klemmenleiste Ausgang Motor, Blinkleuchte und externe Servicelompel
Vorblinken programmierbar zwischen 0 und 10 Sek. (Default 0 Sek.) 3 Klemmenleiste Niederspannung Eingdinge / Zubehdr
Elektronische Kupplung programmierbar auf 8 Stufen J4 Schnellstecker Dekodierkarten/Empfanger RP
Eingriffsart Endschalter 4 Befriebsarten P1 Programmiertaste"+"
Servicetimer programmierbar zwischen 0 und 4 Min. (Default 30 Sek.) P2 Programmiertaste"-"
Eingriffsart Sicherheitsvorr. 3 Betriebsarten P3 Programmiertaste "F"
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5.1.3. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
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5.2. BESCHREIBUNG

5.2.1. KLEMMENLEISTEJ1 (Hochspannung)
Klemmenleiste furdie Versorgung 230V~ 50Hz (L=Phase N=Nulleiter).
Die Erdung der Stromanlage und dasErdungskabel des Antriebsan

die Klemme "PE" anschlieBen.

5.22. KLEMMENLEISTE J2 (Hochspannung)

Klemmenleiste 230V~ furden AnschluB von:

Motor: andie Klemmen OP und CLwerden die Phasen desMotors
angeschlossen (schwarzes und braunes Kabel), wéhrend
an die Klemme COM die gemeinsame Leitung
angeschlossen wird (olauesKabel). Der Anlaufkondensator
wird in Parallelschaltung an die Phasen angeschlossen.

Blinkleuchte:zwischen den Klemnmen 15 und 16 eine Blinkleuchte
mit einer Leistung von max. 60 W anschlieBen.

Servicelampe:zwischendenKlemmen 14und 16 die Servicelompe
des 550 Slave oder eine externe Servicelampe mit einer
Leistung von max. 250W anschlieBen.

5.2.3. KLEMMENLEISTE J3 (Niederspannung)
1= © = Gemeinsame Leitung Eingdinge/Negativ Versorgung Zubehor
2= ©= Gemeinsame Leitung Eingéinge/Negativ Versorgung Zubehér

3= @ = Positiv Versorgung Zubehdr 24V dc (+)
Die max. Last des Zubehdrs betréagt 300mA.
Hinsichtlich der Berechnung des jeweiligen Verbrauchs ist
aufdie Bedienungsanleitungen dereinzelnenZubehdrteile
Bezugzunehmen.

4=-FSWTX=Negativ Versorgung Ubertragungsvorrichtungen Photozellen
Derseparate AnschluB desNegativsderUbertragungsgerate
ermdoglicht den Einsatfz einer Kontrolle "Failsafe" auf den
Photozellen, und erhdht damit das Sicherheitsniveau der
Anlage.

5 = FCA = Kontakt Endschalter Offnung (N.C.)
DerEndschalterder Offnung (optional) besteht auseinem
Mikroschalter der, wird ervon derNocke akfiviert, wenndas
Tor die Position Offen erreicht, den Bewegungsablauf je
nach ausgefuhrter Programmierung stoppt.

6 = FCC = Kontakt Endschalter SchlieBung (N.C.)
DerEndschalterderSchlieBung (optional) besteht auseinem
Mikroschalterder, wird ervon derNocke aktiviert, wenndas
Tordie Position Geschlossenerreicht, den Bewegungsablauf
jenach ausgefUhrter Programmierung stoppt.

< Werdenkeine Endschalferangeschlossen, sosindzwischen"FCC"

und "FCA" und der gemeinsamen Leitung Eingdnge
Uberbrdckungsklemmen anzubringen.

7 =FSW OP=KontakiSicherheitsvorrichtungenfiir Offnungsvorgang (N.C.)
Unter diesen Sicherheitsvorrichtungen werden alle
Vorrichtungenverstanden (Photozellen, FUhlleisten, usw...),
die Uber einen Ruhestromkontakt verfugen und die bei
Vorhandensein einesHindernissesim vonihnengeschutzten
oder Uberwachten Bereich eingreifen, indem sie die
Offnungsbewegung des Tors anhalten oder umkehren
(sieheKap. 5.3.2.- Detdillierte Programmierung).

Wd&hrend der SchlieBphase wirkensich diese Vorrichtungen
nicht aus. .
Die Sicherheitsvorrichtungen fUr den Offnungsvorgang
verhindemjedenlmpuls Open, wennsie bei geschlossenem
Toransprechen.
Ummehrere SicherheitsvorrichtungenanschlieBenzukdnnen,
sind die Ruhestromkontakte in Reihenfolge nacheinander
zu schalten. .
< Werden keine Sicherheitsvorrichtungen furden Offnungsvorgang
angeschlossen, sind zwischen "FSW OP" und "-FSW TX"
Uberbrickungsklemmen anzubringen.

8=FSW CL=KontakiSicherheitsvorrichtungen fiir SchlieBvorgang (N.C.)
Unter diesen Sicherheitsvorrichtungen werden alle
Vorrichtungenverstanden (Photozellen, FUhlleisten, usw...),
die Uber einen Ruhestromkontakt verfUgen und die bei
Vorhandensein einesHindernissesim vonihnengeschutzten
oder Uberwachten Bereich eingreifen, indem sie die
SchlieBbewegung des Tors anhalten oder umkehren.
Wdhrendder Offnungsphase wirkensich diese Vorichtungen
nicht aus, mit Ausnahme der Funktion Ad (siehe Kap. 5.3.2.
- Deftaillierte Programmierung).

Die Sicherheitsvorrichtungen fur den SchlieBvorgang
verhindern jeden Impuls Open, wenn sie bei offenem Tor
ansprechen.

Ummehrere Sicherheifsvorichtungen anschlieBenzukdnnen,
sind die Ruhestromkontakte in Reihenfolge nacheinander
zu schalten.

< Werden keine Sicherheitsvorrichtungen fdr den SchlieBvorgang

angeschlossen, sind zwischen "FSW CL" und "-FSW TX"
Uberbrdckungsklemmen anzubringen.



9 = STOP = Befehl STOP (N.C.)
Hiermit wirdjede Vorrichtung bezeichnet (bspw. Taste), die
durch Offnung eines Kontakts den Bewegungsablauf des
Torsanhdilt. Um mehrere Stoppvorrichtungeninstallierenzu
kénnen, sind die Ruhestromkontakte in Reihenfolge
nacheinander zu schalten.
< Werden keine Stoppvorrichtungen angeschlossen, sindzwischen
"STOP" und der gemeinsamen Leitung Eingdnge
Uberbrtickungsklemmen anzubringen.

10=OPEN =Befehl OPEN (N.O.)
Hiermit wird jede Vorrichtung bezeichnet (Taste, Detektor,
usw...), der durch SchlieBung eines Kontaktes einen
Offnungsimpuls (oder SchlieBimpuls) an das Tor Ubertragt.
Um mehrere Open-Vorrichtungen installieren zu kénnen,
sind die Arbeitskontakte in Parallelschaltung anzuschlieBen.

5.2.4. STECKER J4 (Niederspannung)
Der Stecker J4 wird fur den SchnellanschluB der Karfen MINIDEC,
DECODER und EMPFANGER RP verwendet.
Der AnschluB erfolgt durch Einstecken der Zusatzkarten. Deren
Komponentenseite zeigtinsInnere der Karte 550MPD.
Der AnschluB und dasHerausnehmen erfolgennach Abnahme der
Spannung.

5.2.5. LED-DIODEN FUR HINWEISE
Auf der Karte befindet sich ein Display mit zwei Ziffern, das, soweit
nicht die Betriebsart "PROGRAMMIERUNG" eingestellt ist, fUr die
Anzeige desjeweiligen StatusderEingdnge verwendetwird. In Abb.
16 werden die horizontalen Segmente (die vonnun an LED-Dioden
genanntwerden) furdas Display und die Eingdnge genau gezeigt.

FCA — e | FSWOP
OPEN | | cm— | STOP
Abb. 16

Die nachstehende Tabelle zeigt den Status der LED-Dioden
entsprechend desjeweiligen StatusderEingdnge.

AchtenSiedarauf:  LED-Diope v = Kontakt geschlossen
LED-Diopk aus = Kontakt offen

TAB.3 STATUSDERLED-DIODEN
LED EIN AUS
OPEN | Befehl Offnung aktiv Befehl Offnung nicht aktiv
STOP | Befehl Stop nicht akfiv Befehl Stop aktiv
FSWOP | Sicher. in Offnung nicht ausgel| Sicher. in Offnung ausgel.
FSWCL | Sicher. in SchlieB. nicht ausgel. | Sicher. in SchlieB. ausgel.
FCA | Endschalter Offnung frei Endschalfer Offnung besetzt
FCC | Endschalter SchlieBung frei Endschalter SchlieBung besetzt

5.3. PROGRAMMIERUNG

Fur die Programmierung des Antriebs wird auf die Betriebsart
"PROGRAMMIERUNG"zugegriffen.

Die Programmierung ist in zwei Bereiche unterteilt: BASIS und
DETAILLIERT.

5.3.1. BASISPROGRAMMIERUNG
DerZugang zur BASISPROGRAMMIERUNG erfolgt Uber die Taste F:

*durch Druck dieserTaste (die dann gedrickt gehalten wird) zeigt
das Display die Bezeichnung der ersten Funktion an.

*nach dem Loslassen der Taste zeigt das Display den Wert der
Funktion an, dermitden Tasten +und - ver&ndert werden kann.

edurch erneuten Druck der Taste F (die dann gedrtckt gehalten
wird) zeigt das Display die Bezeichnung der n&chsten Funktion,
usw. an.

*beiErreichen derletzten Funkfion fihrt der Druck derTaste F zum
Verlassen der Programmierung und das Display zeigt wiederden
Status der Eingénge an.
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Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der
BASISPROGRAMMIERUNG zugdnglichen Funktionen an:

i

(sieheTab.5und6)

BASISPROGRAMMIERUNG

Default

—

Funktion
BETRIEBSSTEUERUNGEN:
/M= Automatisch

Display

[ I
—

i~

/_: = Halbautomatisch

BETRIEBSZEIT:
Einstellbar zwischen 1/__/' und = /__/ Sek.

¥
3

I\

PAUSENZEIT:
DieserTimer wirkt sich lediglich dann aus, wenn die
automatische Steuerung eingestellt wurde. Die

O\I
i~

i~
-~
\\l

Zeitenkdnnenzwischen //_/ und /__/ /__// Sekunden mit
Schritten vonjeweilseinerSekunde reguliert werden.
Nachfolgendschaltet die Anzeige auf Minutenund
Zehntelsekunden (gefrennt durch einen Punkt) um.
Die Zeitdauer kann mit Schritten von jeweils 10

Sekunden biszueinemHéchstwertvon l—/

eingestellt werden.

/.
I Minuten

BSP: zeigt das Display /_://_:/ an, entspricht die
Pausenzeit2 Min. und 50Sek.

ELEKTRONISCHE KUPPLUNG:
Beschrénkung des maximalen Schubs des Antriebs.

M

I
-

-~
-~
\I

Einstellbarzwischen / (mind. Kraft)

und H (max. Kraft)

Verlassen der Programmierung und Rlckkehr zur
Anzeige des Status der Eingdnge.

-~
-~

1

5.3.2. DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG
UmZugangzur DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zu erlangen, ist
dieTaste F gedricktzuhaltenundzuséizlich die Taste +zu dricken:

*nachdem Loslassen derTaste +zeigt das Display die Bezeichnung
der ersten Funkfion an.

*nach dem Loslassen der Taste F zeigt das Display den Wert der
Funktion an, dermitdenTasten + und - verdndert werdenkann.

*durch Druck derTaste F (die dann gedrickt gehalten wird) zeigt
dasDisplay die Bezeichnung dern&chsten Funktion anundzeigt
beim Loslassen der Taste den Wert an, der mit den Tasten + und
- verdndert werden kann.

*beiErreichenderletzten Funktion fuhrt der Druck der Taste Fzum
Verlassen derProgrammierung und das Display zeigt wieder den
Status der Eingénge an.

Diefolgende Tabellezeigt die Reihenfolge derinder DETAILLIERTEN
PROGRAMMIERUNG zugd&nglichen Funktionen an:

DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG @ + @
Display Funktion Default
/ || | SERVICEBELEUCHTUNG: 1
[ Einstellung der Einschaltzeit der Servicelampe. 1l
Einstelloarzwischen!_] una'= = sek. mitschritten
vonjeweils einerSekunde.
Nachfolgendschaltet die Anzeige auf Minutenund
Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkt) um.
Die Zeitdauer kann mit Schritten von jeweils 10
Sekunden biszueinemHdéchstwertvon /—// I Minuten
eingestellt werden.
BSP: zeigt das Display /://__/ an, entspricht die
Einschalfzeit2Min. und 50Sek.
/ MAX. ANLAUFDREHMOMENT: |l
= = Aktiv —!
I~ 1 =Aus
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Display

— I

Funktion Default
FAILSAFE (Uberpriifung Einsatztiichtigkeit
Sicherheitsvorr.):

H  axtiv

7117 = Aus

VORBLINKEN DER BLINKLEUCHTE:

Einsfe//barzwischen/__/ und ////__// Sek. mitSchritten
vonjeweils einer Sekunde.

BETRIEBSART EINGRIFF ENDSCHALTER: |
Einstellung des Betriebs des Motors bei Erreichen 11
derEndschalter (optional):

Il

I~ /__// =FCA/FCC: Stop erfolgtunverziiglich

= =FCA/FCC : Stop erfolgt nach 3 Sek. der
Abbremsung

=FCA: Stop erfolgtunverziiglich
FCC : Stop erfolgt nach 3 Sek. bei voller
Geschwindigkeit

__///_ =FCA : Stop erfolgt nach 3 Sek. der
Abbremsung
FCC . Stop erfolgt nach 2 Sek. der

Abbremsung + 1 Sek. SchlieBstoB

BETRIEBSART EINGRIFF SICHERHEITSVORRICHTUNGEN:
Einstellung des Betriebs des Motors bei Eingreifen
derSicherheitsvorrichtungen:

[

—= =

™
(i

FSwoP blockiert die
Offnungsbewegung,  die  nach
Freiwerden der Vorrichtung in der
Offnung weiter fortgesetzt wird. FSWCL
kehrt die SchlieBbewegung um.

-~
A
U
1}

beigeschlossenem, gedffnetemoder
blockiertem Kipptor und ausgeldster
FSWCL aktiviert der Open-Impuls die
Blinkleuchte und der Bewegungsablauf
wird lediglich dann wieder
aufgenommen, wennFSWCL(1) (Funktion
ADMAP) nicht mehranspricht. W&hrend
der Bewegung kehrt FSWOP die
Bewegung um, wdhrend FSWCL bei
Freiwerden blockiert und die Bewegung
umkehrt(1).

[~ L = FSWOP kehrt die Offnungsbewegung,
FSWCL dlie SchlieBbewegung um.

(T)wurde die Option Vorblinkenangewdhilt, beginntder|
Bewegungsablauferstnach Ablaufder Vorblinkzeit.

| _ Verlassen der Programmierung und Rlckkehrzur
I 1| | Anzeige desStatusderEingdnge.

TAB. 5 STEUERUNG A (Automatisch)
IMPULSE

STATUSTOR

OPEN

STOP

SICHERHEITSVORR.
SCHLIESSUNG

SICHERHEITSVORR.
OFFNUNG

GESCHLOSSEN

offnetund schiienach
derPausenzeif(1)

keine Wirkung
(verhindert Offnung)

keine Wirkung
(AusschluB Funktion Ad)

keine Wirkung
(verhindert Offnung)

OFFENIN
PAUSE

Ablaufder
Pausenzeit

blockiert Ablauf
derPausenzeit

keine Wirkung
(verhindert SchlieBung)

keineWikung

SCHLESSVORG.

kehrtBewegungum

blockiert

kehrt Bewegung um

keineWikung

OFNUNGSVORG,

keine Wirkung

blockiert

keine Wirkung

siehe Programmierung

BLOCKERT

schiieBi(T)

keneWiung

(sehnderSchieding)

keine Wirkung
(verhindert SchlieBung)

keineWikung

TAB. 6 STEUERUNG E (H

albautomatisch)

IMPULSE

STATUSTOR

OPEN

STOP

SICHERHEITSVORR.
SCHLIESSUNG

SICHERHEITSVORR.
OFFNUNG

GESCHLOSSEN

&ffnet(l)

keine Wirkung
(verhindert Offnung)

keineWirkung
(AusschluBFunkfionAd)

keine Wirkung
(verhindertOffnung)

OFEN

schlieBi(T)

keineWikung
(verindertSchlieBung)

keineWirkung
(AusschluBFunkfionAd)

keineWirkung

SCHLIESSVORG.

kehrfBewegungum

blockiert

kehrtBewegungum

keine Wirkung

OFFNUNGSVORG,

blockiert

blockiert

keine Wirkung

siehe Programmierung

BLOCKIERT

SchieBi(T)

keineWikung
(verindertSchlieBung)

keineWirkung
(verhindertSchiieBung)

keineWirkung

(1) wurde die Option Vorblinken angewdhlt, beginnt derBewegungsablauferst

nach Ablauf der Vorblinkzeit.

5.4. TEST des Antriebs
Anmerkungen zum Betrieb:
*Die Karte 560MPD fuhrt vor jedem Start eine elektronische
Kontrolle durch (fUr die der Motor jedoch angeschlossen sein
muB). Versucht man, die Karte ohne die Last des Motors oder mit
einer unzureichenden Last zu betreiben, wird keine Spannung
aufdem Ausgang des Motors bereitgestellt.
*Die Serviceleuchte wird beim Start des Motors aktiviert und
bleibt fur die gesamte programmierte Zeitdauer ab dem AbschluB
desBewegungsvorganges eingeschaltet.

5.4.1. UBERPRUFUNG DERDREHRICHTUNG

1) Die Versorgung von der Anlage abnehmen.
2) Das Tor von Hand auf die halbe Offnung stellen.
3) Den Antrieb blockieren (siehe Kapitel 8).
4) Die Versorgungsspannung wieder anlegen.
5) Einen Offnungsimpuls (OPEN) Ubertragen und Uberprifen, ob

der Motor die Offnung des Tors ausfuhrt.
Sollte die Anlage einen SchlieBvorgang ausfUhren, so sind aufder
Klemmenleiste der Karte die Phasen des Elektromotorsumgekehrt
anzuschlieBen (schwarzes und braunes Kabel).
In der Anwendung mit zwei Antrieben werden den Klemmen
"COM,OP,CL" der Karte 550MPD und der Karte 550 Slave die
gleichen Kabelfarbenzugeordnet. MUssen die Phasenumgekehrt
werden, so sind die Kabel auf beiden Motoren umgekehrt
anzuschlieBen.

5.4.2 EINSTELLUNG DER ARBEITSZEIT
Inder"Basisprogrammierung" ist die Betrielszeit einzustellen, mit
derderElektromotor auchnach dem Erreichen desTors auf den
mechanischen Anschldgen fur einige Sekunden weiter versorgt
wird. Diese Regulierung stellt auch die maximale Zeit fur das
Erreichen der Endschalter (optional) dar.

5.4.3. EINSTELLUNG DER PAUSENZEIT
Wird die Steuerung Automatik verwendet, kann die Pausenzeit
durchZugangin die"Basisprogrammierung" eingestellt werden.

544 REGULIERUNG DERELEKTRONISCHEN KUPPLUNG (QUETSCHSCHUTZ)
DasGerdt550MPD ist mit einem elekfronischen Regulierungssystem
fur das Drehmoment des Motors ausgestattet, das (je nach
Einstellung) den Schub des Tors bei Vorhandensein eines
Hindemisses beschrdnkt. BeiBeseitigung desHindernisses wird der
Bewegungsablauf bis zum Erreichen des Endschalters oder bis
zum Ablaufdereingesteliten Arbeitszeit fortgesetzt. Die Regulierung
erfolgt Uber die "Basisprogrammierung". Es wird empfohlen, die
elektronische Kupplung entsprechend der geltenden Vorschriften
einzustellen.

5.4.5. EINSTELLUNG DERENDSCHALTER (OPTIONAL)
TorbiszurgewUnschtfen Position 6ffnen; Nocken biszur Ausldsung
desMikroschaltersFCA (Abb. 11) einstellen.

Tor in SchlieBposition fahren; Nocken bis zur Ausldsung des
MikroschaltersFCC (Abb. 11) einstellen.
Schrauben auf den Nocken arretieren.

5.4.6. MONTAGEDES GEHAUSES
Litze an den OPEN-Taster auf dem Antriebsgehduse anschlieBen.
Gehduse durch Anziehen der 4seitlichen Schrauben befestigen.
DiezweiPlastikkappenindie nicht von der Antriebswelle belegten
seitlichen Osen am Gehduse dricken. .
Die Plastikkappe in die nicht belegte vordere Ose zum Zugriff auf
dasEntriegelungssystem drcken.

6. MONTAGE DES GETRIEBEMOTORAGGREGATS
Je nach Bedarf kann die Getriebemotorgruppe auf zwei Arten
montiertwerden:
*mit Drehwelle oben (Abb. 17)
Die Platinenhalterung wird am Getrielbemotor mit vier Schrau-
ben und Mutternin den entsprechenden Fihrungen befestigt.
*mit Drehwelle unten (Abb. 18)
Die Platinenhalterung wird mit vier Schrauben an derKappe des
E-Motorsbefestigt.
Das Gehduse ist fur beide Anwendungen vorgesehen (es ist zu
beachten, daB sich die Enfriegelung in unterschiedlichen
Positionen befindet); desweiterenbefindensichamdurchsichtigen
Deckel zwei Klammern zum Einspannen des Versorgungskabels
(Abb. 19).
In den Abbildungen 17-18 ist die empfohlene Anordnung und
Befestigung der Kabel an der Platinenhalterung zu sehen.



7. MANUELLER BETRIEB

Der Antrieb 580ist mit einer Notentriegelung versehen, welche von
derInnenseite betdtigt werdenkann; auf Anfrage kannein Schio
aufdemTorblatt zur Entriegelung von auBen angebrachtwerden.
Sollte infolge von Stromausfdllen bzw. Betriebsstérungen ein

11
N

™~
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Abb. 17
A
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N
Ak = @6
A ®
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Abb. 18
*
LEGENDE KABEL Opr®
@ Blinker
® Service-Lampe
@ OPEN-Taster auf Gehduse
@® Niederspannungsanschlisse
® Motor 550 Slave
® Versorgung 230V~
@ Motor 550 |
} _
Abb. 19
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manueller Torbetrieb erforderlich sein, muB wie folgt auf das
Entriegelungssystemzurlickgegriffen werden:

- voninnen (Abb. 20)

Inbusschllssel aus dem Zubehoér einsetzen undum ca. eine halbe
Umdrehung biszum Anschlag nach rechts drehen.

Achtung: je nach Installationsart befindet sich die Entriegelung
entwederrechts (A) oderlinks (B).

-vonauBen (Abb. 21)

1) Schutzklappe 6ffnen und Schllssel einsetzen.

2) Biszum Anschlag nach linksdrehen und dasSchloB entnehmen.
3) InbusschlUssel aus dem Zubehor einsetzen und um ca. eine
halbe Umdrehung bis zum Anschlag nach links drehen.

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

BLOCCA/LOCK ’
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

8. WIEDERHERSTELLUNG DES NORMALEN BETRIEBS
Bevor der Antrieb wieder blockiert wird, ist die Stromzufuhr der
Anlage zu unterbrechen, damit jegliche Torbewegung durch
einenirrttmlichen Steuerimpuls vermieden wird.

- voninnen (Abb. 20)

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

Abb. 21

Inbusschllssel aus dem Zubehoér einsetzen undum ca. eine halbe
Umdrehung biszum Anschlag nach links drehen.

Achtung: je nach Installationsart befindet sich die Entriegelung
entwederrechts (A) oderlinks (B).

-vonauBen (Abb. 21)

1) Inbusschltssel aus dem Zubehér einsetzen und um ca. eine
halbe Umdrehung biszum Anschlag nach rechts drehen.

2) Inbusschlussel entnehmen und SchloB einsetzen.

3) Schlusselnachrechtsdrehen, biserentnommenwerdenkann;
Schutzklappe wiederschlieBen.

9. WARTUNG

Folgende Schritte sind mindestensjedeshalbe Jahrdurchzufdhren:
« Uberprifung der Regulierung des Motordrehmoments.
eKonftrolle der Rollen und Laufschienen des Tors; ggf. Reinigung
und Schmierung.

*Funktionskontrolle des Entriegelungssystems.
eFunkfionskontrolle derSicherheitsvorrichtungen.

10.INSTANDSETZUNG
Far Instandsetzungsarbeiten sind die autorisierten Servicestellen
zustandig.
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Benutzerinformation

ANTRIEBSAUTOMATIK 550

Die Anleitungen vor Gebrauch des Produkts aufmerksam
durchlesen und fir kiinftigen Bedarf aufoewahren.

ALLGEMEINE SICHERHEITSNORMEN

Bei fachgerechter Installation und korrektem Gebrauch
gewdhrleisten die Antriebsautomatiken 550 einen hohen
Sicherheitsgrad.

Durch die Beachtung einiger einfacher Verhaltensnormen kénnen

eventuelle Gefahrensituationen weitgehend vermieden werden:

- Der Aufenthalt unter dem Kipptor ist streng verboten.

- Das Abstellen von Gegenstdnden und der Aufenthalt in unmit-
telbarer N&he der Antriebsautomatik ist nicht zuldssig und
Kindern oder anderen Personen zu verbieten; dies ist insbbeson-
dere beim Bewegungsablauf des Tors zu beachten.

- Fernbedienungen oder sonstige Impulsgeber, die eine Bewe-
gung des Tors auslésen kdnnen, sind auBerhalb der Reichweite
von Kindern aufzubewahren.

- Kindern ist das Spielen mit der Antriebsautomatik zu verbieten.

- Den Bewegungsablauf des Kipptors nicht willkirlich behindern.

- Die Behinderung der Torbewegung durch Aste oder Blsche ist
zu vermeiden.

- Das Leuchtsignalsystemn muB stets funktionstichtig und gut
sichtbar sein.

- Eine manuelle Betdtigung des Tors darf erst nach der Entriege-
lung erfolgen.

- Bei Betriebsstérungen das Kipptor zwecks Durchfahrt entriegeln
und den technischen Eingriff des qualifizierten Fachpersonals
abwarten.

- Nach der Schaltung auf manuellen Betrieb ist die Anlage zur
Wiederaufnahme des normalen Betriebs zuvor von der Strom-
versorgung zu trennen.

- Anderungen an Komponenten des Antriebssystems sind unter-
sagt.

- Keine eigenmdchtigen Reparaturen oder Eingriffe vornehmen,
sondern ausschlieBlich FAAC Fachpersonal damit beauftra-
gen.

- Die FunktionstGchtigkeit der Antriebsautomatik, Sicherheitsvor-
richtungen und Erdung ist mindestens alle sechs Monate durch
technisches Fachpersonal Uberprifen zu lassen.

BESCHREIBUNG

Die Antriebsautomatik 550 ist fur den Antrieb von Gegengewicht-
Kipptoren an Garagen von Einfamilienhdusern geeignet.

Das kompakte Gerdt, das mit dem entsprechenden Zubehor auf
dem Torblatt angebracht wird, besteht aus einem
elektromechanischen Antrieb, einer elekironischen Steuereinheit,
einer Service-Lampe und einem Schutzgehduse.

Das System ist selbsthemmend ausgefuhrt, so daB das Tor bei
stehendem Motor mechanisch verriegelt wird und sich die
Installation von Schldssern somit ertibrigt. fur etwaige Stromausfdlle
oder Betriebsstoérungenist eine manuelle Entriegelung vorgesehen.
Des weiteren ist das System mit einem einstelloaren elektronischen
Einklemmschutz-System ausgestattet.

Die Antriebsautomatik 550 ermoglicht auch den Einsatz zweier
Antriebe (650 | + 550 Slave) an einem Tor.

I Normalzustand ist das Tor geschlossen; bei Empfang eines
Offnungssignals durch die Funksteuerung bzw. sonstige
Impulsgeber betdtigt das elektronische Steuergerdt den E-Motor
und bewirkt somit eine Tordrehung bis zur Offnungss‘rellung, die
eine Durchfahrt ermdéglicht.

Il automatischen Betrieb schlieBt das Tor selbsttétig nach Ablauf
der gewdhlten Pausenzeit.

Im halbautomatischen Betrieb schlieBt das Tor dagegen erst
nach Ausgabe eines weiteren SchlieBsignals.

Ein wathrend der Offnungsphase erteilter Offnungsimpuls bewirkt
stets den Stillstand der Bewegung.

Ein wahrend der SchlieBphase erteilter Offnungsimpuls bewirkt
die Umkehrung der Bewegung.

Ein Stoppimpuls (sofern vorgesehen) bewirkt stets den Stillstand
der Bewegung.

Uber das genaue Verhalten des Tors in den einzelnen

Betriebslogiken gibt der Installateur gern Auskunft.

Mit den eventuell vorhandenen Sicherheitsvorrichtungen
(Lichtschranken) der Antriebe wird eine TorschlieBung bei
Hindernissen im Wirkungsbereich dieser Vorrichtungen verhindert.
Der Antrieb 550 ist serienmd&Rig mit einem Einklemmschutz-System
zur Begrenzung des Drehmoments an das Tor ausgerustet.
Eine manuelle Offnung ist nur anhand des entsprechenden
Entfriegelungssystems moglich.

Die Leuchtsignale machen auf die Torbewegung aufmerksam.
Die Service-Lampe leuchtet beim Start des Motors auf und bleibt
bis ca. 30 s nach Anhalten des Motors eingeschaltet.

MANUELLER BETRIEB

Der Antrieb 550 ist mit einer Notentriegelung versehen, welche
von der Innenseite betdtigt werden kann; auf Anfrage kann ein
SchloB auf dem Torblatt zur Entriegelung von auBen angebracht
werden.

Sollte infolge von Stromausfdllen bzw. Betriebsstérungen ein
manueller Torbetrieb erforderlich sein, muB wie folgt auf das
Entriegelungssystem zurdckgegriffen werden:

- von innen (Abb. 1)

InbusschlUssel aus dem Zubehor einsetzen und um ca. eine halbe
Umdrehung bis zum Anschlag nach rechts drehen.

Achtung: je nach Installationsart befindet sich die Entriegelung
entweder rechts (A) oder links (B).

- von auBen (Abb. 2)

1) Schutzklappe 6ffnen und SchlUssel einsetzen.

2) Biszum Anschlag nach links drehen und das SchloB entnehmen.
3) InbusschlUssel aus dem Zubehor einsetzen und um ca. eine
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Abb. 2

halbe Umdrehung bis zum Anschlag nach links drehen.

WIEDERHERSTELLUNG DES NORMALEN BETRIEBS

Bevor der Antrieb wieder blockiert wird, ist die Stromzufuhr der
Anlage zu unterbrechen, damit jegliche Torbewegung durch
einen irrtumlichen Steuerimpuls vermieden wird.

- von innen (Abb. 1)

InbusschlUssel aus dem Zubehor einsetzen und um ca. eine halbe
Umdrehung bis zum Anschlag nach links drehen.

Achtung: je nach Installationsart befindet sich die Entriegelung
entweder rechts (A) oder links (B).

- von auBen (Abb. 2)

1) InbusschlUssel aus dem Zubehor einsetzen und um ca. eine
halbe Umdrehung bis zum Anschlag nach rechts drehen.

2) Inbusschlissel entnehmen und SchloB einsetzen.

3) SchlUssel nach rechts drehen, bis er enfnommen werden kann;
Schutzklappe wieder schlieBen.



Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto,
lasciando inalterate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualunque
momento e senza impegnarsi ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene
convenienti per miglioramenti tecnici o per qualsiasi altra esigenza di caraftere costruttivo o
commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the
right, whilst leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications
it holds necessary for either technical or commercial reasons, at any time and without revising the
present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies & titre indicatif. FAAC se réserve le
droit d’apporter & tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit tout en conservant
les caractéristiques essentielles, sans devoir pour autant mettre & jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt
sich das Recht vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne
Verbindlichkeiten in Bezug auf die Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw.
konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen vorzunehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se
reserva el derecho, dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en
cualguier momento y sin comprometerse a poner al dia la presente publicaciéon, todas las
modificaciones que considere oportunas para el perfeccionamiento técnico o para cualquier otfro
fipo de exigencia de cardcter constructivo o comerciall.

FAAC per la natura

e La presente istruzione € realizzata al 100% in carta riciclata.

* Non disperdete nell'ambiente gli imballaggi dei componenti dell'automazione bensi selezionate
i vari materiali (es. cartone, polistirolo) secondo prescrizioni locali per lo smalfimento rifiuti e le
norme vigenti.

FAAC for the environment

¢ The present manual is produced in 100% recycled paper

* Respectthe environment. Dispose of each type of product packaging material (card, polystyrene)
in accordance with the provisions for waste disposal as specified in the country of installation.

FAAC der Umwelt zuliebe

* Vorliegende Anleitungen sind auf 100% Altpapier gedruckt.

¢ Verpackungsstoffe der Antriebskomponenten (z.B. Pappe, Styropor) nach den einschlagigen
Normen der Abfallwirtschaft sortenrein sammeln.

FAAC écologique

¢ Laprésente notice a été réalisée 100% avec du papier recyclé.

* Ne pasjeter dans la nature les emballages des composants de I'automatisme, mais sélectionner
les différents matériaux (ex.: carton, polystyreéne) selon la Iégislation locale pour I'élimination des
déchets et les normes en vigueur.

FAAC por la naturaleza.

¢ El presente manual de instrucciones se ha realizado, al 100%, en papel reciclado.

* Los materiales utilizados para el embalaje de las distintas partes del sistema automatico (cartdn,
poliestireno) no debentirarse almedio ambiente, sino seleccionarse conforme alas prescripciones
locales y las normas vigentes para el desecho de residuos solidos.
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