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4 CE-KONFORMITATSERKLARUNG A
Der Hersteller:  FAAC S.p.A.
Anschrift: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - [TALIEN
Erklart, dass: Das elektronische Steuergerdat E124
» -enfspricht den wesentlichen Sicherheitsanforderungen der folgenden EWG-Richtlinien
2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie
2004/108/EG Richtlinie zur elektfromagnetischen Vertraglichkeit
Zusatzliche Anmerkung:
Dieses Produkt wurde in einer typischen, homogenen Konfiguration
getestet (alle von FAAC S.p.A. hergesteliten Produkte).
Bologna, 01 - 01 - 2010
Der Geschdaftsfuhrer
A.Marcellonﬂ g)
\ /
- HINWEISE N
* Achtung! Fur die Sicherheit der Personen sind diese Anweisungen vollstandig aufmerksam zu befolgen.
» Die falsche Installation oder die unsachgemdale Anwendung des Produkts kdnnen schwere Personenschdden verursachen.
= Vor der Installation des Produkts sind die Anweisungen aufmerksam zu lesen und dann fur zukunftiges Nachschlagen aufzubewahren.
* Mit dem Symbol A sind wichtige Anmerkungen fur die Sicherheit der Personen und den stérungsfreien Betrieb der Automation gekennzeichnet.
\ * Mit dem Symbol I@ wird auf Anmerkungen zu den Eigenschaften oder den Betriebb des Produkts verwiesen. /
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DEUTSCH

ELEKTRONISCHES STEUERGERAT E124

1 LAYOUT DES STROMKASTENS

A Der Stromkasten enthdlt das elektronische Steuergerdt E124 sowie die Vorrichtungen fir dessen Versorgung und muss
daher in allen Montagephasen sorgfdltig gehandhabt werden, um Schdden an den Komponenten zu vermeiden.

-~

Die Abmessungen des Kastens sind in der Abb. 1
angegeben:

306

MaRe in mm

Abb. 1

In der Abb. 2 sind die vier Bohrungen
@ 5 mm fur die Wandbefestigung
des Kastens (Bez. (D). die drei
Vorrustungen fur die Montage
der Kabelverschraubungen
M16/M20/M25 (Bez. (2)) und die
beiden Deckelschamiere (Bez. (3)
dargestellt.

Wenn die elekironische Karte E124
entfernt und wieder eingelegt
werden muss, sicherstellen, dass
die vier Distanzsticke (Bez. @)
korrekt in den entsprechenden
Halterungen eingesetzt sind.




Die Scharmniere des Deckels kbnnen nach oben verschoben
werden, um die Offnung des Kastenfachs zu ermoglichen
(Abb. 3). Gleichzeitig kbnnen sie entfernt und wieder eingesetzt
werden, um den Deckel nach rechts oder nach links zu
offnen.

~

Abb. 3/

Nach der Befestigung des Kastens an der gewdhiten Position die
Befestigungsoffnungen (Bez. (D, Abb. 2) sowie die verwendeten
Schrauben mit den mitgelieferten Abdeckungen abdecken
(siehe Abb. 4).
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~

Abb. 4

\

Das Netzkabel an das Schaltnetzteil (siehe Abb. 5) anschlieBen
und sicherstellen, dass stromaufwdrts ein angemessener
thermomagnetischer Schutzschalter eingebaut ist.

| Nullleiter

[—— Linie

Erde

Abb. 5
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Den vom Netzteil ausgehenden Steckverbinder in den Anschiuss
J1 der Karte (siehe Abb. 6) einstecken.
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2  HINWEISE

Achtung: Vor Arbeiten am elekironischen Steuergerdt (Anschllsse, Wartung usw.) stets die Stromzufuhr unterbrechen.
- Vor der Anlage einen thermomagnetischen Fehlerstrom-Schutzschalter mit entsprechender Ausléseschwelle einbauen.
- Das Erdungskabel an die entsprechende Klemme anschlieBen (siehe Abb. 5).

- Die Versorgungskabel stets von den Steuer- und Sicherheitskabeln (Taste, Empféanger, Fotozellen usw.) trennen. Um jegliche
elektrische Stérung zu vermeiden, getrennte Ummantelungen oder abgeschirmte Kabel (mit geerdeter Abschirmung)
verwenden.

3  LAYOUT UND BAUTEILE E124
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3.1 DEFAULT-EINSTELLUNG DER EINGANGE
Steckverbinder J13 — XF-Modul (OMNIDEC)

Klemmenleiste J4 Kkanal 1 OPEN A
INT OPEN A SchlieBer Kanal 2 OPEN B
IN2 OPENB  SchlieBer
N3 STOP Sffner Steckverbinder J14 — Funkmodul
IN4 FSWOP  Offner Kanal T RP OPEN A
INS FSWCL  Offner Kanal 2 RP2 OPEN B




3.2 BESCHREIBUNG DER BAUTEILE

LCD |DISPLAY FUR ANZEIGE UND PROGRAMMIERUNG DL16 |ANZEIGE-LED TASTE "SW1” (TASTE R1)

SW1 PROGRAMMIERTASTE "R1” DL17 |ANZEIGE-LED TASTE "SW2" (TASTE R2)

SW2 |PROGRAMMIERTASTE “R2" DL18 |ANZEIGE-LED TASTE "SW3" (TASTE SETUP)

SW3 | "SETUP“-TASTE DL19 |ANZEIGE-LED DRUCK TASTE "RESET SW”

SW4 |PROGRAMMIERTASTE "+ DL20 |ANZEIGE-LED ALARM “"ALARM”

SW5 | PROGRAMMIERTASTE *-" J1 STECKVERBINDER SCHALTNETZTEIL ( HAUPTVERSORGUNG)

SW6 | PROGRAMMIERTASTE “F" J2 STECKVERBINDER HILFSVERSORGUNG

SW7 | SOFTWARE-RESET-TASTE "RESET SW” J3 STECKVERBINDER ANSCHLUSS VORRICHTUNGEN BUS-2EASY

DL1 LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS "IN1” J4 STECKVERBINDER EINGANGE AUF KLEMMENLEISTE (siche Kap. 4.1)

DL2 LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “IN2” J5 STECKVERBINDER AUSGANG OUT2 (siche Progr. 2. Stufe)

DL3 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “IN3” Jé STECKVERBINDER ENDSCHALTEREINGANGE

DL4 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “IN4" J7 STECKVERBINDER ENCODEREINGANGE FLUGEL 1 UND FLUGEL 2

DL5 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “IN5” J8 STECKVERBINDER AUSGANG OUT1 (siehe Progr. 2. Stufe)

DL6 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “FCA1” J9 STECKVERBINDER AUSGANG BLINKLEUCHTE

DL7 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “FCC1” J10 | STECKVERBINDER AUSGANG ELEKTROSCHLOSS

DL8 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “FCA2" J11 STECKVERBINDER MOTOR FLUGEL 1

DL9 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS “FCC2” J12 | STECKVERBINDER MOTOR FLUGEL 2

DL10 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS "ENC1” J13 | STECKVERBINDER EMPFANGERMODUL XF433/XF868

DL11 |LED ZUR KONTROLLE DES ZUSTANDS DES EINGANGS "ENC2” J14 | ANSCHLUSS DECODER / MINIDEC / EMPFANGER RP

DL12 |ANZEIGE-LED BUS-2EASY-VORRICHTUNG AKTIV J15  |USB-ANSCHLUSS FUR PROGRAMMIERUNG UBER PC

DL13 |ANZEIGE-/DIAGNOSE-LED BUS-2EASY M1A |STECKVERBINDER X-COM-MODUL

DL14 | ANZEIGE-LED HAUPTVERSORGUNG A Wenn die LED ALARM blinkt, liegt eine

DL15 ANZEIGE-LED HILFSVERSORGUNG Warnmeld_ung _ vor (di¢.e Fl:lnkﬂ:onsmchﬁgkeif
(siche Kap. 9) des Tors wird nicht beeintrdchtigt)

A Wenn die LED ALARM mitDauerlicht aufleuchtet,

liegt ein Fehler vor (der Befrieb des Tors T
wird bis zur Beseitigung der Fehlerursache O
4 TECHNISCHE DATEN unterbrochen) l(ﬂ
Hauptnetzversorgung mit Schaltnetzteil Betriebszeit programmierbar (0 bis 9 Min. 50 Sek.) a
230/115 V~ - 50/60 Hz ; . . :
v A Vde 16 A Pausenzeit programmieroar (0 bis 9 Min. 50 Sek.) a]
ilfsversorgung C - max. -
(mind. 20 Vdc - max, 28 Vdc.) Schubkraft des Motors programmierbar auf 50 Stufen
Netzstromverbrauch stand-by = 4W Drehzahl des Motors programmierbar auf 10 Stufen
max. ~ 400 W Eingange am Schaltnetzteil, Batterie, Decoder/Minidec/
Max. Last 2 A Steckverbinder RP, X-COM, Modul XF433/868, USB
pro Motor Eingdnge auf der BUS-2EASY, Eingéinge von IN1 bis IN5
Zubehorversorgung 24 Vdce Klemmenleiste (siehe Abschnitt 5), Endschalter, Encoder
- Ausgdnge auf der Blinkleuchte, Motoren, Elektroschloss,
Max. stromsfque 24Vdc max 500 mA OUTI, OUT2 (programmierbar),
Zubeho.r' BUS-2EASY max 500 mA Klemmenleiste Zubehorversorgung
Stromstarke zur 180 mA Programmierung 1. und 2. Stufe mit 3 Tasten (+, -, F) und
Baﬂ.erleaufladung LCD-Display
Betnebste-mperatur (20 = +55)°C 3. Stufe mit PC, angeschlossen Uber USB
Schmelzsicherungen alle selbstzuriicksetzend oder X-COM-Modul.
der Einheit

Schmelzsicherungen

des Netzteils 25A

Steuerungslogiken halbautomatischer Betrieb, Automatikoetrieb,
halbautomatischer Schrittbetrieb,
Automatikbetrieb mit Richtungsumkehrung
in Pause, automatischer Schrittbetrieb,
automatischer Sicherheitsbetrieb,
automatischer Sicherheitsschrittbetriel,
halbautomatischer Betrieb “b”,
gemischter Betrieb "oC", Totmannbetrieb,
Automatikbetrieb mit Zeitschaltung
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5 KLEMMENLEISTEN, STECKVERBINDER, EINGANGE UND SIGNALE IN4 - Sicherheitskontakt beim Offnen (Offner — Klemme 5): siche

Abschnitt 6.1,

5.1 KLEMMENLEISTE J3 - ANSCHLUSS BUS-2EASY-ZUBEHOR [ Elrdie Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen
Klemnmenleiste flr den Anschluss von BUS-2EASY-Zubehdr. Siehe beim Offnen sind die Offnerkontakte in Reihe zu
Abschnitt 6.2 schaften.

@Weifere detailliertere

5.2 KLEMMENLEISTE J4 — SIGNALEINGANGE PfOngmmierngsmég/iChkeifeﬂ sind uberdie PC-

Programmierung moéglich (siehe entsprechende
- ~ Anweisungen).
Parallelschaltung von zwei SchlieRerkontakten
Wenn die Sicherheitsvorrichtungen beim
/ A Offnen nicht angeschlossen werden, die
¢ Klemmen IN4 und GND Ulberbriicken (wenn
die Sicherheitseinrichtung FAILSAFE nicht aktiv
0 ist), ansonsten die Klemmen IN4 und OUT1
Uberbriicken.
/ .- i
\_ AbD. 8 Y, IN5 - Sicherheitskontakt beim SchlieBen (Offner — Klemme 7):
IN1 - OPEN A - Befehl zum “Offnen” (SchlieBer — Klemme 1): sene Aosehnit o.1.
jeder beliebige Impulsgeber (Bsp.: Taste), der bei SchlieBen [@ Fur die Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen
eines Kontakts einen Impuls fir die VOLLSTANDIGE OFFNUNG beim SchlieBen sind die Offnerkontakte in Reihe zu_
sendet. schalten
I Fur die Installation von mehreren Impulsgebern fur @ goegrérfnrenigrin gsmédg/icehze(ijfeln/s/n/d%brei ;erpg_
die vollstdndige Offnung die SchlieBerkontakte Programmierung mdglich (siehe entsprechende
parallel schalten Anweisungen).
Weitere detailliertere i i i i i
=5 Programmierungsmaoqglichkeiten sind Gber die PC- A g{;’,’igsg;,e n?(l:?w? %r,’;;éisg,;),gsl;:: ,: uvr;gredr; nb ec;;z
Programmierung moglich (siehe entsprechende. Klemmen IN5 und GND (berbriicken (wenn
Anweisungen). die Sicherheitseinrichtung FAILSAFE nicht aktiv

ist), ansonsten die Klemmen IN5 und OUT1

IN2 - OPEN B - Befehl fiir die “Teilé6ffnung” (SchlieBer - Klemme 3): iberbriicken

jeder beliebige Impulsgeber (Bsp.: Taste), der bei SchlieBen

eines Kontakts einen Impuls fUr die TEILOFFNUNG sendet. GND - (Klemmen 2-6): Minuspol Zubehérversorgung

I Bei An/ooen miz‘ einem oder zyvei Flugeln +24 - (Klemme 8): Pluspol Zubehérversorgung
bewirkt OPEN B die Offnung von Fltigel1 (Motor A Die Héchstbelastung des Zubehérs betrdgt

= R -
10w 400 % dor velistanaigon Ofnung. 500 mA, aufgeteilt auf die Klemmenleisten
J4 und J7. Zur Berechnung der maximalen

[@ Fur die Installation von mehreren Impulsgebern

fur die Teiléffnung die SchlieBerkontakte parallel Aufnahmewerte wird auf die Betriebsanleitungen
schalten der einzelnen Zubehorteile verwiesen.
[@Weirere detailliertere

Programmierungsmdaglichkeiten sind Uber die PC-

Programmierung méglich (siehe entsprechende
Anweisungen). 5.3 KLEMMENLEISTEN J5, J8 - OUT1 UND OUT2

Wenn eine dernachfolgenden Steuerungslogiken Die beiden Ausgange konnen mif einer der in der
A (b, bC, C) ausgewdihlf wird, wird der Eingang IN2 Programmierung der 2. Stufe beschrielbenen Funktionen

automatisch CLOSE (SchlieBer). eingestellt werden [sigBTe] Abiﬁﬂmge 1\3 .lVDer Defaultwert ist:
OUT2 = KONTROLLLEUCHTE.

Reihenschaltung von 2 Offnerkontakten A Auf jeden Ausgang anwendbare Héchstlast:

24 vdc bei 100 mA
o | " —0 Abb. 9

IN3 - Befehl STOPP-Kontakt (Offner — Klemme 4): jede beliebige
Vorrichtung (Bsp.: Taste), die durch Offnen eines Kontakts die
Bewegung der Automation anhalten kann.

[@ Fdrdie Installation mehrerer STOPP-Vorrichtungen sind
die Offnerkontakte in Reihe zu schalten.

[@Weh‘ere detailliertere

Programmierungsmdglichkeiten sind dber die PC-
Programmierung moéglich (siehe entsprechende
Anweisungen).

A Wenn die Stopp-Vorrichtungen nicht
angeschlossen werden, die Klemmen STOP und
GND uberbricken.



5.4 KLEMMENLEISTE J6 - ENDSCHALTER BEIM OFFNEN UND
SCHLIESSEN
Klemnmenleiste fr den Anschluss der Endschaiter beim Offnen
(FCA1 und FCA2) und beim SchlieBen (FCC1 und FCC2).

Die Endschalterkontakte FCC1, FCA1, FCC2,
FCA2 sind alle Offnerkontakte. Fir die
verschiedenen, auf die Endschaltereingdnge
anwendbaren Konfigurationen siehe
Programmierung der 2. Stufe.

Wenn die Endschalterkontakte FCC1, FCAT1, FCC2
und FCA2 nicht verwendet werden, mussen sie nicht
Uberbruckt werden.

5.5 KLEMMENLEISTE J7 - ENCODER

An diese Klemmenleiste konnen Encoder mit auf Masse
bezogenem Open-Collector-Signal (z. B. Gatecoder)
angeschlossen werden, um die Winkelposition des Flugels zu
erfassen. Fur die Verdrahtung siehe Abb. 10.

In derZeichnung st die maximale Konfiguration
dargestellt. Nurein Gatecoderkannverwendet
werden. In diesem Fall mussen die nicht

verwendeten Eingdnge nicht nach Masse
Uberbruckt werden

[@ DefaultmdaBig werden Hindernis und Anschlag
in jeweils 2 bzw. 4 Sekunden erfasst.

4 ENC2 GND A

ENC1 +24

ROT
GATECODER2

~— @

S

ROT
WEISS GATECODER1

WEISS

SCHWARZ |

N

5.6 KLEMMENLEISTE J9 — BLINKLEUCHTE
Ausgang fur Blinkleuchte 24 Vdc

/\ Anwendbare Héchstlast: 24 Vdc - 15 W

5.7 KLEMMENLEISTE J10 - ELEKTROSCHLOSS
Ausgang fur Elektroschloss 12 Vac oder 24Vdc

5.8 KLEMMENLEISTE J11, J12 - MOTOREN

J11 (MOT1): Anschluss des Motors, angeschlossen an Flugel 1
bzw. den Flugel, der sich beim Offnen zuerst &ffnet.

J12 (MOT2): Anschluss des Motors, angeschlossen an Flugel 2
bzw. den Flugel, der sich beim Offnen als zweiter 6ffnet.

A Wenn nur ein Motor angeschlossen wird,
muss dieser an die Klemme J11 (MOT1)
angeschlossen werden.

A Wenn sich die Fliigel wdhrend der ersten
BewegungdesSETUP-VorgangsnichtschlieBen,
sondern 6ffnen, sind die Anschlusskabel der
Motoren zu vertauschen.

5.9 STECKVERBINDER J1 - HAUPTNETZVERSORGUNG
230/115 V

J1: Die richtige Versorgungsspannung auswdhlen und hierzu
den Wahlschalter des Schaltnetzgerdts auf die richtige
Stellung drehen (Default 230 Vac.)

4 N

N Abb. 11

I
Q
n
4
=
1]
a]

Fur den stérungsfreien Betrieb muss das
Schaltnetzteil an den Erdleiter der Anlage
angeschlossen werden. Vor das System
einen entsprechenden thermomagnetischen
Fehlerstrom-Schutzschalter schalten.
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5.10 STECKVERBINDER J2 — HILFSVERSORGUNG

J2: BeiAusfallderHauptnetzversorgungkanndaselekironische
Steuergerdt Uber eine Niederspannungshilfsversorgung (24
Vdc) gespeist werden. Die Einspeisung kann auch uber ein
Batteriepaket erfolgen, das Uber ein entsprechendes, in
der Karte integriertes Ladegerdt oder Uber ein stabilisiertes
Netzteil nachgeladen wird. In beiden Fdllen muss die
Versorgung folgende Eigenschaften haben:

Spannung: (24 = 4) Vdc
Stromstarke: 16 A max.

A Wenn ein externes stabilisiertes Neftzteil
verwendet wird, ist die Funktion
“Batterienachladung” lber den PC zu
deaktivieren (siehe entsprechende
Anweisungen).

5.11 STECKVERBINDER J13 - SCHNELLANSCHLUSS MODUL XF

Das elektronische Steuergerdt ist mit einem integrierten
zweikanaligen Entschltsselungssystem (DS, SLH, LC/RC) mit der
Bezeichnung OMNIDEC ausgestattet. Dieses System ermaoglicht
Uber ein zusatzliches Empfangermodul XF433 oder XF686 (Abb.
12, Bez. (D) die Einspeicherung von Funksteuerungen derselben
Frequenz, aber anderer Art (DS, SLH, LC/RC). Eingespeichert
werden kdénnen sowohl die vollstandige Offnung (OPEN A) als
auch die der Teiloéffnung (OPEN B) der Automation bis maximall
256 Kandle.

Weitere detailliertere
Programmierungsmdaglichkeiten sind tber die PC-
Programmierungmdaqglich (siehe entsprechende

Anweisungen).

Eur die Speicherung der Funksteuerungen wird
auf das Kap. 8 verwiesen.

I35 Der 2. Kanal (defaultmd&Big OPEN B) kann die mit
der Aktivierung eines programmierbaren Ausgangs
kombinierte Funktion wechseln.

(siehe Progr. der 2. STUFE ol und o Parameter 14 -15)

Die Karte darf nur eingesetzt und
herausgenommen werden, nachdem die
Spannung unterbrochen wurde.

A

5.12 STECKVERBINDER J14 - SCHNELLANSCHLUSS MINIDEC, DECODER UND RP

Dieser Steckverbinder wird fur den Schnellanschiuss von Minidec,
Decoder und Empféngerm RP/RP2 eingesetzt.

Wenn ein 2-Kanal-Empfanger vom Typ RP2 verwendet wird, kbnnen
direkt zwei verschiedene Funkkandle, OPEN A und OPEN B der
Automation, Uber eine 2-Kanal-Funksteuerung gesteuert werden.

Wenn ein Empfdnger mit einem Kanal vom Typ Minidec, Decoder
oder RP verwendet wird, kann nur ein Funkkanal (OPEN A) gesteuert
werden.

Das Zubehdr mit der Seite der Bauteile zur Innenseite der Karte hin
gerichtet einsetzen.

A

Die Karte darf NUR eingesetzt und
herausgenommen werden, nachdem die
Spannung unterbrochen wurde.

Weitere detailliertere
Programmierungsmaglichkeiten sind Gber
die PC-Programmierung moglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

Beispiel fur den
Anschluss eines
Funkzubehdrs

=
L4

@14y Abb. 13

E124

5.13 STECKVERBINDER M1A - SCHNELLANSCHLUSS
X-COM-MODUL
An diesen Steckverbinder kann ein X-COM-Modul angeschlossen
werden, das fur die Funkkommunikation zwischen Karte und
PC verwendet wird.

Weitere detailliertere
Programmierungsmaqglichkeiten sind Uber
die PC-Programmierung mdéglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

Das Modul darf nur eingesefzt und
herausgenommen werden, nachdem die
Spannung unterbrochen wurde.

A



6 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

4 OPEN B A
OPEN A STOP n dor BLINKLEUCHTE ELEKTROSCHLOSS
2. Programmierungsstufe
ZuU aktivieren
4>_ * 24Vdc * 24Vdc 24Vdc I2Vac
BUS )_I |_< 24Vdc 3w 24Vdc 3W 15W 24Vdc
—O
L7 B~ W
12345678 -+ 111213141516 17181920 - +
2EASY GND IN3 GND +24 OUT2 GND FCA2 FCC2 ENC2 GND OUTLI LAMP LOCK MOT1 MOT2
IN1 IN2 Illu Irlds FCA1 FCC1 GND ENC1| +24
I | |
Far dlen Anslchluss Zu verwenaden
der Fotozellen und der GATECODER2 mif Motoren ohne
Sicherheitsvorrichtungen — EU SHQEAASY'E?%O geg
wird auf den Abschnitt (siehe Abschnitt 5.9)
6.1 verwiesen GATECODER1
~— @@
% /\ Max. Last 24 Vdc - 500 mA Abb. 14
\ 4
Mit dem elekironischen Gerdt E124 kbnnen tfraditionelle
Fotozellenvorrichtungen (Relaiséffnerkontakt) und/oder ([~ N

BUS-2EASY-Fotozellen (Open-Irre-Take) verwendet werden. Die
Positionierung der Fotozellen und inre Funktionsweise sind in
der Abb. 15 schematisch dargestellt.

6.1 TRADITIONELLE FOTOZELLEN

Vor dem Anschluss der Fotozellen sollte die Betriebsart auf
der Grundlage des von den Vorrichtungen abzusichermnden
Bewegungsbereichs ausgewdahlt werden:

Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBen: Diese Vorrichtungen
I6sen nur bei der SchlieBbewegung der Automation aus
und sind daher dafir geeignet, den SchlieBbereich gegen
Aufprallgefahr abzusichemn.

Sicherheitseinrichtungen beim Offnen: Diese Vorrichtungen
l6sen nur bei der Offnungsbewegung der Automation
aus und sind daher dafiir geeignet, den Offnungsbereich
gegen Aufprallgefanhr abzusichem.

Sicherheitseinrichtungen beim Offnen/SchlieBen: Diese
Vorrichtungen l6sen sowohl bei der Offnungs- als auch
bei der SchlieBbewegung der Automation aus und sind
daher dafur geeignet, den gesamten Bewegungsbereich
gegen Aufprallgefanr abzusichem.

~ Sicherheitseinrichfungen beim Offnen/SchlleBen N

B
By i -6
® -1 E +
+ 5]+
Sicherheitsvorrichtungen  Sicherheitsvorrichtungen Abb. 16
N beim SchlieBen beim Offnen / \_ )

Anschluss von 1 Paar Fotozellen beim SchlieBen
mit aktivierter FAILSAFE-Sicherheitseinrichtung

In der 2. Programmierstufe o! = [l festlegen

GND +24
IN4 IN5

L~~~ v v v v
12345678

J4

= OouT1
Andere
Sicherheitseinrichtungen | X<k TXCL
o
- [ —oun
® - 7] - * E—- +oumn
+ 5]+

Anschluss von 1 Paar Fotozellen beim SchlieBen
mit deaktivierter Sicherheitseinrichtun-gen FAIL-SAFE und STOP

IN3
IN4

GND
INS

78

+24

123456
L[ |

Andere
Sicherheitseinrichtungen

J4

RX CL

I
0
(72)
[
=
L
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/
Anschluss von 2 Paar Fotozellen beim SchlieBen )
GND +24
IN4 IN5
Andere RX CL1 TXCL1
Sicherheitseinrichtungen 1 ®
2
-1 —
® = af ) ( E +
+ 5|+
TX CL2 RX CL2
® 1]
P X B
-+ 2]+ _I4 - @
+ B +
Abb. 17 .

N )
" N
Anschluss von 1 Paar Fotozellen beim Offnen

GND +24
INA IN5
Sicherheitseinrichtungen
RX OP TX OP
;
e {u -®
®- — L1 +[2 +®
+ [s]+ Abb. 18
N %

4 Anschluss einer Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBen und )
einer Sicherheitsvorrichtung beim Offnen

GND  +24
IN4 INS
J4
Abb. 19
. J
4 Anschluss keiner Sicherheitsvorrichtung und stop A
IN3 GND +24
IN4 INS
Abb. 20
- /

[@ Wenn die FAILSAFE-Sicherheitseinrichtung nicht
verwendet wird, muss die Versorgung der Sender
an die Klemmen 6 und 8 von J4 angeschlossen

werden.

[@D Wenn die FAILSAFE-Sicherheitseinrichfungverwendet
wird, die Versorgung der Sender an den Ausgang
OUT1 anschlieBen, nachdem dieser entsprechend
eingestellt wurde (siehe Programmierung der 2.
Stufe und Abb. 16).

[@D Wenn die FAILSAFE-Sicherheitseinrichtungverwendet
wird, mussen auch die nicht verwendeten
Sicherheitseingdnge mit dem Minuspol von OUT1
uberbruckt werden (siche Abb. 16).

Anschluss von 1 Paar Fotozellen beir_n SchlieBen, einem
beim Offnen und einem beim Offnen/SchlieBen

GND +24
IN4 INS
J4
RXCL TXCL
1
2
M .= ®
® — B E +
n :EE .
TX OP/CL RX OP/CL
® - - aE
P i o
+|5 +
RX OP TX OP
QIS i —4C
@ - e +[2
+ 5]+
Abb. 21

10

Anschluss von 1 Paar Fotozellen beim Offnen
und einem beim SchlieBen

GND +24

IN4 IN5

L RX OP TX OP
2]
2] o -®
® = oL - > E:Z+
®+ P

TXCL RX C
® -] t
Pb— T . s

+[e * ® ppp. 22

Anschluss von 1 Paar Fo’rc__)zellen beim Schlieken
und einem beim Offnen/SchlieBen

GND +24
IN5

IN4

1RXCL TXCL
Ej E—-;@
05 =
TX OP/CL RX OP/f 3I1.
2
S bl e
+[5] +

Abb. 23
/




6.2 BUS-2EASY-FOTOZELLEN

Diese Karte ist mit einer BUS-2EASY-Schaltung ausgerustet,
die leicht den Anschluss einer hohen Anzahl entsprechend
programmierter BUS-2EASY-Sicherheitshilfseinrichtungen
(zum Beispiel bis zu 16 Paar Fotozellen) einfach durch die
Verwendung zweier Kabeln ohne Polaritdt ermdglicht.

Vor dem Anschluss der Fotozellen sollte die Betriebsart auf
der Grundlage des von den Vorrichtungen abzusichernden
Bewegungsbereichs ausgewdhlt werden (Abb. 24), wobei
die DIP-Schalter sowohl auf dem Sender als auch auf dem
Empfdanger (siehe Tab. 1) zu positionieren sind:

Fotozellen beim SchlieBen: Diese Vorrichtungen 16sen nur
bei der SchlieBbewegung der Automation aus und
sind daher dafur geeignet, den SchlieBbereich gegen
Aufprallgefahr abzusichern.

Wenn zwei oder mehr BUS-2EASY-Fotozellen
beim SchlieBen angeschlossen werden
mdssen, unterschiedliche Adressen flir jedes
verwendete Paar auswdhlen.

A

Fotozellen beim Offnen: Diese Vorichtungen 1&sen nur bei
der Offnungsbewegung der Autormation aus und sind
daher dafir geeignet, den Offnungsbereich gegen
Aufpraligefahr abzusichern.

Wenn zwei oder mehr BUS-2EASY-Fotozellen
beim Offnen angeschlossen werden
mussen, unterschiedliche Adressen fur jedes
verwendete Paar auswdhlen.

A

Fotozellen beim Offnen/SchlieBen: Diese Vorrichtungen
l6sen sowohl bei der Offnungs- als auch bei der
SchlieBbewegung der Automation aus und sind daher
daflr geeignet, den gesamten Bewegungsbereich
gegen Aufprallgefahr abzusichemn.

A Wenn zwei oder mehr BUS-2EASY-Fotozellen
beim SchlieBen angeschlossen werden
mussen, unterschiedliche Codes fiir jedes
verwendete Paar auswdhlen.

Impulsgeber: verwendet als Impulsgeber fur die Offnung
der Autfomation.

An die Karte kdnnen maximal 16 Paar BUS-2EASY-Fotozellen
angeschlossen werden.
Die Fotozellen sind in Gruppen unterteilt:

Fotozellen beim Offnen: maox 6
Fotozellen beim SchlieBen: max 7
Fotozellen beim Offnen/SchlieRen: max 2
Als OPEN-Impuls verwendete Fotozelle: max 1

-~

In der Abb. 24 ist eine Automation fur ein Flugettor mit 2 Fiigeln und
der Angabe der Deckungsbereiche der Fotozellen dargestelt:

A:  Fotozellen mit Ausidsung beim OFFNEN und beim SCHLIESSEN

B:  Fotozellen mit Ausldsung beim OFFNEN

C:.  Fotozelen mit Auslésung beim OFFNEN

D:  Fofozellen mit Ausidsung beim SCHLIESSEN

6.2.1 ADRESSIERUNG DER BUS-2EASY-FOTOZELLEN

[@ Wichtig: Sowohldem Sender als auch dem Empfanger

ist dieselbe Adresse zuzuordnen. (selbe Einstellung wie
DIP-Schalter).

Sicherstellen, dass die verschiedenen Paare
Fotozellen unterschiedliche Adressen haben (das
heiBt, zwei oder mehreren Paaren darf nicht dieselbe
Adresse zugeordnet werden) (selbe Einstellung wie

DIP-Schalter).
[@: Wenn kein BUS-2EASY-Zubehdr verwendet wird, ist der

BUS-2EASY-Steckverbinder frei zu lassen (J3 — Abb. 7).
4 N

DL1 = Ausrichtung
ERRON

DL2 = Status
L] Hapi

IS

BUS-2EASY/Versorgung
DS1 = DIP-Schatter fur

DL=m die Programmierung
p2=(2]
BUS BUS BUS BUS .
N N _
RX - TX | | . 2
_——— N

Abb. 25
g

In der Tab. 1 sind die Programmierungen der DIP-Schalter im
Sender und Empfdanger der BUS-2EASY-Fotozellen aufgefuhrt.

Tab. 1 - Adressierung der BUS-2EASY-Fotozellen
DIP1 | DIP2 | DIP3 | DIP4 | Bez Typ
OFF | OFF | OFF | OFF
OFF | OFF | OFF ON
OFF | OFF ON OFF )
B-C OFFNEN
OFF | OFF ON ON
OFF ON ON OFF
OFF ON ON ON
ON OFF | OFF | OFF
ON OFF | OFF ON
ON OFF ON OFF
ON OFF ON ON D SCHLIESSEN
ON ON OFF | OFF
ON ON OFF ON
ON ON ON OFF
OFF ON OFF | OFF A SFENEN und
OFF | ON | OFF | ON SCHLIESSEN
ON ON ON ON / OPEN-IMPULS

[@ Weitere detailliertere Programmierungsmaoglichkeiten
sind Uber die PC-Programmierung moglich (siehe
enfsprechende Anweisungen).

I
0
(72)
[
=
L
]




DEUTSCH

6.2.2 EINSPEICHERUNG DES BUS-2EASY-ZUBEHORS

Jederzeit kann der Anlage BUS-2EASY-Zubehér hinzugefugt
werden, und zwar einfach anhand des nachfolgenden
Verfahrens:

1.

2.

Das Zubehor einbauen und mit der gewunschten Adresse
programmieren (siehe Abschnitt 6.2.1).

Die Stromzufuhr zur Karte unterbrechen.

Die beiden Kabel der BUS-2EASY-Zubehdrieile an die rote
Klemmenleiste J3 anschlielen (die Polaritdt ist nicht zu
berlcksichtigen).

Die Karte mit Strom versorgen und darauf achten, dass
zuerst der Steckverbinder J1 der Hauptversorgung (vom
Schaltnetzteil) und dann der Steckverbinder J2 von den
eventuellen Batterien anzuschlieen sind.

Schnell einmal die SETUP-Taste (SW3) drucken, um das
Lemn-Verfahren auszufUhren. Die Funktionstuchtigkeit der
eingebauten BUS-2EASY-Vorichtungen Uberprufen.

Die Karte hat das BUS-2EASY-Zubehdr erfolgreich gespeichert.
Die Angaben der nachfolgenden Tabelle befolgen, um die
FunktionstUchtigkeit der BUS-2EASY-Verbindung zu Uberprufen.

Tab. 2 - Beschreibung LED DL12 (ROT)

Ein

Sicherheitsvorrichtung belegt oder
Impulsgeber aktiv

Aus

Sicherheitsvorrichtung NICHT belegt oder
Impulsgeber NICHT aktiv

Tab. 3 - Beschreibung LED DL13 (GRUN)

Dauerlicht

Normalbetrieb (LED ein auch ohne

6.2.3 ADRESSIERUNG BUS-2EASY-ENCODER

Der Anschluss des BUS-2EASY-Eingangs auf der elekironischen
Karte erfolgt Uber die zweipoligen Kabel, die von den Encodemn
austreten.

Im Unterschied zu den Fotozelleneinrichfungen
bestimmt die Polaritét der BUS-2EASY-Leitung
die Zugehérigkeit des Encoders zu einem
bestimmten Fliigel.

A

Aus diesem Grund muss besonders auf die Anzeige der
Status-LED am Kdrper jedes Encoders geachtet werden (Abb. 26).
Nachfolgend sind die Funkfionen der LED DL1, DL2 und DL3
sowie ihre ZustGnde aufgefuhrt:

Tab. 4 - Encoderanschluss und LED-Zustand

LED EIN BLINKEND AUS
Versorgung EIN  [Versorgung EIN,  |Keine
und BUS-2EASY |aber Versorgung und
DL1 [in BUS-2EASY nicht  |keine
Kommunikation |in Kommunikation |BUS-2EASY-
mit der Karte mit der Karte Kommunikation
DL 2 |Encoder Flugel 1|/ Encoder Flligel 2
Fldgel nicht in Impulserfassung  |Fligel nicht in
DL 3 |Bewegung wdhrend der Bewegung
Flugelbewegung

DL 1 Zur Garantie der korrekten Verbindung zwischen
Encoder und Karte muss DL1 immer EIN sein.

DL 2 legt den Flugel fest, an dem der Encoder montiert
ist. Bei einer korrekten Konfiguration weist die Automation
folgende Eigenschaften auf: Ein Encoder mit DL2 EIN
an Flugel 1 und ein Encoder mit DL2 AUS an Flugel 2.
Bei falschem Anschluss, das heilt wenn zwei Encoder

Fotozellen) den gleichen Zustand der LED DL2 aufweisen, BLINKEN
Aus BUS-2EASY-Leitung in Kurzschluss (Blinklicht die LED DL1 beider Encoder beim Lern-Verfahren des
alle 2,5 Sek) BUS-2EASY-Zubehdrs. Fur eine solche Situation wird auf
Fehler in der BUS-2EASY-Verbindung die Konfiguration in Tab. 4 verwiesen, um zu bestimmen,
erfasst, das Verfahren fur die Erfassung welcher Encoderanschluss gedreht werden muss.
NG wiederholen. Wenn der Fehler erneut DL 3 zeigt mit einem regelmdaBigen Blinksignal die
Blinklicht auftritt, sicherstellen, dass in der Anlage Impulserfassung wdhrend der Flligelbewegung an.
keine Zubehorteile mit derseloen Adresse Bei stehendem Flugel kann DL3 sowohl EIN als auch AUS
eingebaut sind (siehe auch Anweisungen sein.
fUr das Zubehor).
ENCODER-VERDRAHTUNG FUR ANTRIEB  S700H/S800H
g DL EN FLOGEL 1* FLUGEL 2 AUS DL2 DL3AUS )
ZWEI LED EIN EIN LED EIN —
1 A= ilzlﬁlﬁl il
ET T Figel - - — Fgel? _-ﬁ
DL2 ElN QJ K{> DL1 EIN
DL3 AUS
oL EIN FLUGEL 2 FLUGEL 1* EIN D2 DL3 AUS
EIN LED EIN ZWEI LED EIN E
| | a—
Fligel 2 — | Fligel 1
DL1 EIN .
\_ <I,j tqj > Abb 26/

* DER FLUGEL 1 OFFNET SICH ALS ERSTER UND SCHLIESST
SICH ALS ZWEITER. WENN KEIN UBERSTAND ZWISCHEN
FLUGEL 1 UND FLUGEL 2 BESTEHT, KANN AUF DER
ELEKTRONISCHEN KARTE DIE FLUGELVERZOGERUNG
AUF NULL EINGESTELLT WERDEN.

12

l@ WENN DIE DRAHTE DES ENCODERS VERTAUSCHT

WERDEN, WERDEN DIE FLUGEL 1 UND FLUGEL 2
ZUGEORDNETEN ENCODER VERTAUSCHT.



ENCODER-VERDRAHTUNG FUR ANTRIEB S450H

FLUOGEL 1*

FLUGEL 2
IL
f ] IlT_I Q /VERTAUSCHEN DER ENCODER-DRAHTE \
AN DER BUGELABDECKUNG AN I ANDERBUGELABDECKUNG AN FLUGEL
FLUGEL 1 SICHERSTELLEN, DASS DIELED 2SICHERSTELLEN, DASS DIELED DL1 BEI
DL1 UND DL2 BEI STEHENDEM MOTOR STEHENDEM MOTOR LEUCHTET.
LEUCHTEN. ENCODER ENS:ODER
. .. FLUGEL 1 FLUGEL 2
FLUGEL 1 FLUGEL 2
ZWEI LED EIN | EIN LED EIN \_ )
FLUGEL 2 FLUGEL 1*

ANDERBUGELABDECKUNG ANFLUGEL g AN DER BUGELABDECKUNG AN
2 SICHERSTELLEN, DASS DIE LED DL1 BEI

STEHENDEM MOTOR LEUCHTET.1 DL1 UND DL2 BEI STEHENDEM MOTOR

= * DER FLUGEL 1 OFFNET SICH ALS ERSTER UND
SCHLIESST SICH ALS ZWEITER. WENN KEIN
UBERSTAND ZWISCHEN FLUGEL 1 UND FLUGEL 2
BESTEHT, KANN AUF DER ELEKTRONISCHEN KARTE
DIE FLUGELVERZOGERUNG AUF NULL EINGESTELLT
WERDEN.

[~ WENN DIE DRAHTE DES ENCODERS VERTAUSCHT
WERDEN, WERDEN DIE FLUGEL 1 UND FLUGEL 2
ZUGEORDNETEN ENCODER VERTAUSCHT.

/

LEUCHTEN.
FLUGEL 2 FLUGEL 1
EIN LED EIN | ZWEI LED EIN
\
7. PROGRAMMIERUNG

Fur die Programmierung der Betriebsart der Automation muss
der Modus "PROGRAMMIERUNG" aufgerufen werden.

Die Programmierung gliedert sich in zwei Teile: 1. STUFE und
2. STUFE.

A

Beim Einschalten der Karte werden am
Display bo und fiir 3 Sekunden die FW-Version

der Karte eingeblendetf.

Normalerweise wird amDisplay derZustandder
Automation angezeigt. Wenn beiDriicken der
Taste F am Display die Meldung PC erscheint,
ist auf der Karte eine lber PC ausgefiihrte
Programmierung geladen; wenn kein Passwort
festgelegt ist, kbnnen nur die Parameter _o-
FPH-Pb gedndert werden. Fiir den Zugriff auf
die anderen Programmierparameter muss
der Default-Wert fir den eingeseizten Motor
wiederhergestellt werden (in diesem Fall wird
die Uber PC erfolgte Programmierung durch
die Default-Parameter der Karte ersetzt).

A

Wenn bei (anhaltendem) Driicken der Taste
F die Meldung dF am Display erscheint, wird
die Programmierung der 1. Stufe aufgerufen
(siehe Abschnitt 7.1).

A

7.1. PROGRAMMIERUNG DER 1. STUFE

Wenn bei Dricken einer beliebigen Taste am Display die Meldung
PC-Programmierung geladen. Ohne PC und Passwort kdnnen keine

=5

IS 2

IS

or
LI .

Die Anderung der Programmierparameter

ist_sofort wirksam, wdhrend die endgdltige
Speicherung erst dann erfolgt, wenn die
ProgrammierungbeendetundderAnzeigemodus
deszZustandsderEingdngeerneutaufgerufenwird.
Wenn die Stromzufuhr zum Gerdt unterbrochen
wird, bevor der Anzeigemodus des Zustands der
Eingdnge erneut aufgerufen wird, gehen alle

vorgenommenen Anderungen verloren.

Durch gleichzeitiges Drucken der Tasten E und
- erfolgt die Ruckkehr zur Zustandsanzeige der
Eingbnge, und alle bis zu diesem Zeitpunkt an
Jeder beliebigen Stelle der Programmierung der.
1. und 2. Stufe gednderten Parameter kbnnen

eingespeichert werden.

Zur Wiederherstellung der Default-Einstellungen
einfach den gewdnschten Defaultwertim ersten

Schritt der Programmierung der 1. Stufe neu
laden.

L erscheint, ist auf der Karte eine passwortgeschutzte
Anderungen vorgenommen werden. Den PC an den

USB-Anschluss anschlieBen, um die Programmierung entsprechend den jeweiligen Anweisungen anzuzeigen/zu dndem.

Zum Aufrufen der Programmierung der 1. Stufe die Taste F drdcken.
* Bei (anhaltendem) Drucken der Taste F erscheint die Bezeichnung

der Funktion am Display.

* Wenn die Taste losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funktion, der mit den Tasten + und - gedndert werden kann.
* Bei erneutem (anhaltendem) Dricken der Taste F erscheint die Bezeichnung der nGchsten Funktion auf dem Display usw.
* Beiderletzten Funktion wird die Programmierung durch Dricken der Taste F beendet, und die Parameter werden gespeichert.

Am Display wird emeut der Zustand der Automation angezeigt.
13
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PROGRAMMIERUNG DER 1. STUFE @

. . m 3 a C
Display | Funktion Default |l | Default | | Default I | Default 7 | efautt | | pefautt =

DEFAULT:
o konfiguriert die Parameter mit den DEFAULT-Werten fur
eine Installation mit nicht von FAAC hergesteliten

Antrieben (siehe Spalte Default 0).

konfiguriert die Parameter mit den DEFAULT-Werten fUr
eine Installation mit FAAC-Antrieben 412, 413/415,
770 und 390 (siehe Spalte Default 1).

konfiguriert die Parameter mit den DEFAULT-Werten fur
eine Installation mit FAAC-Antrieben 391 (siehe Spalte
Default 2).

konfiguriert die Parameter mit den DEFAULT-Werten
fUr eine Installation mit FAAC-Antfrieben $§700H/S800H
(siehe Spalte Default 3)

(]

konfiguriert die Parameter mit den
DEFAULT-Werten fur eine Installation mit
FAAC-Antricben 418 (siehe Spalte Default 4).

konfiguriert die Parameter mit den
DEFAULT-Werten fur eine Installation mit
FAAC-Antriebben S450H (siehe Spalte Default 5).

Wenn beim Loslassen der Taste F der Wert CU
eingeblendet wird, wurde eine Uber Tasten und
Display gednderte Standardkonfiguration ausgewdanhlt.
Wenn diese Programmierung beibehalten werden
soll, erneut die Taste F dricken.

(L
cz

_ Wenn beim Lloslossen der Taste F  der
Wert PC eingeblendet wird, wurde
eine Programmierung Uber PC mit
Default-Passwort (0000) ausgefuhrt. Durch Drlcken
der Tasten + und - kann eine der oben aufgelisteten
Default-Konfigurationen geladen werden. Wenn die
Programmierung Uber PC beibehalten werden soll,
emeut die Taste F dricken.

DEUTSCH

Ie}

TORTYP B B
nicht von FAAC hergestelite Antriebe. nie

FAAC-Antriebe 412, 413/415, 770, 390

FAAC-Antriebe 391.

FAAC-Antriebe $700H/S800H.

FAAC-Antricbe 418

FAAC-Antricbe S450H

[@ Nur im Lesemodus verfugbarer Parameter,
kann nicht gedndert werden.

_Ciara—

o w4

) STEUERUNGSLOGIKEN: = — —

halbautomatischer Betrieb.

halbautomatischer Schrittbetrieb.
automatischer Sicherheitsbetrieb.

Automatikbetrieb  mit  Richtungsumkehrung
in Pause.

automatischer Sicherheitsschrittbetrieb.

Automatikbetrieb 1.

Automatikbetrieb.

Automatischer Schrittbetrieb.

Automatikbetrielb mit Zeitschaltung.
halbautomatischer Betrieb “b”.

gemischter Befieb (AP Impulsbetieb /
CH Totmannbetrieb).

Totmannbetrieb.

Custom.

o

LAarmmm

—0

OO Z0ooToun
[ )

I
-

@Weiieredefci//ierfere

Programmierungsmaéglichkeiten sind Uber die PC-
Programmierung moglich (siehe entsprechende

Anweisungen).
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] _
Default LI | Default Default I— | Default

| _
Default I_I Default !

Display | Funktion

| PAUSENZEIT A: I I I

Pausenzeitbeieinem BefehlzurVOLLSTANDIGEN Offnung. | —— | =" :
Diese Funkfion steht nur dann zur Verfugung, wenn
eine Steuerungslogik mit Pausenzeit ausgewanlt wurde
(programmierbar von O bis 59 Sek. im Sekundentakt).
Die Anzeige dandert sich dann in Minuten und
Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkt), und die
Zeit wird im 10-Sekunden-Takt eingestellt, bis zu einem
Héchstwert von 9.5 Minuten.

Bsp.: Wenn das Display c.5 anzeigt, entspricht die
Pausenzeit 2 Minuten und 50 Sekunden.

[@Weﬁere detailliertere
Programmierungsmdéglichkeiten sind
uber die PC-Programmierung maoglich

(siehe entsprechende Anweisungen).

) PAUSENZEIT B: . I I

' Pausenzeit bei einem Befehl zur TEILOFFNUNG. Diese | =- | =Y
Funktion steht nur dann zur VerflUgung, wenn eine
Steuerungslogik mit Pausenzeit ausgewdahlt wurde
(programmierbar von O bis 59 Sek. im Sekundentakt).
Die Anzeige dandert sich dann in Minuten und
Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkt), und die
Zeit wird im 10-Sekunden-Takt eingestellt, bis zu einem
Hochstwert von 9.5 Minuten.

Bsp.: Wenn das Display £.5 anzeigt, entspricht die
Pausenzeit 2 Minuten und 50 Sekunden.

Weitere detailliertere
Programmierungsmaoglichkeiten sind uber
die PC-Programmierung mdglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

= | SCHUBKRAFT MOTOR 1: I:l I l:I [ l:l = I

Einstellung der maximalen Schubkraft des Motors 1. - -

U1 = Mindestschubkraft
50 = Hochstschubkraft

[@Weh‘ere detailliertere
Programmierungsmaoqglichkeiten sind
uber die PC-Programmierung maoglich
(siehe entsprechende Anweisungen).

[@ Wenn der Wert gedndert wird, sollte ein
neues SETUP durchgefuhrt werden (siehe

Abschnitt 10.1)

I
0
(72)
[
=
L
]

o SCHUBKRAFT MOTOR 2: | | g |
= Einstellung der maximalen Schubkraft des Motors 2. == = = !

Ul = Mindestschubkraft
50 = Hochstschubkraft

@ Weitere detailliertere Program-
mierungsmaoglichkeiten sind Uber die
PC-Programmierung mdadqglich (siehe

entsprechende Anweisungen).

[@ Wenn der Wert gedndert wird, sollte ein

neues SETUP durchgefuhrt werden (siehe
Abschnitt 10.1)

—_i DREHZAHL: 1
I Drehzahleinstellung der Motoren.  programmierbar
auf 10 Stufen. Der Wert ist relativ und nicht absolut,
da sich der Drehzahlwert auf das wdhrend des
SETUPVorgangs gemessene  Flugelgewicht  bezieht

U1 = Mindestwert
0 = Hochstwert

[@Weirere detailliertere
Programmierungsm&glichkeiten sind uber
die PC-Programmierung mdglich (siehe
entsprechende Anweisungen).
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DEUTSCH

Display

Funktion

Il _| |
Default | | Default Default — | Default |

Default

Default !

VERLANGSAMUNG:
Einstellung des Verlangsamungsbereichs als Prozentanteil am
Gesamthub der Fliigel, programmierbar von UL bis 599 %, in

1-%-Schritten.

U0 = keine Verlangsamung
Ul = Mindestverlangsamungsbereich
595 = max. Verlangsamungsbereich

Weitere detailliertere
Programmierungsmdoéglichkeiten sind uber
die PC-Programmierung moglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

Beenden der Programmierung, Einspeicherung der Daten und Ruckkehr zur Anzeige des Zustands der

|:l=_ STATUS DER AUTOMATION:
Automation
00 = GESCHLOSSEN
Ul = OFFEN
I:IE' = steht und "OFFNET” dann
I:IEI = steht und “"SCHLIESST” dann
04 = in “PAUSE”
U5 = in der Offnungsphase
(-
I

(N

= in der SchlieBphase

U = BUS-2EASY-Vorrichtungen werden gepriift
19 = “OFFNET” nach Vorblinken

[l = “SCHLIESST" nach Vorblinken
Notoéffnung
= NotschlieBung

7.2. PROGRAMMIERUNG DER 2. STUFE

Zum Aufrufen der PROGRAMMIERUNG DER 2. STUFE die Taste F dricken, nicht loslassen, und die Taste + drlcken:
* Beim Loslassen der Taste + zeigt das Display die Bezeichnung der ersten Funktion der zweiten Stufe (wenn weiterhin der Wert
dF angezeigt wird, wurde die Programmierung ulber PC ausgefuhrt).

* Wenn auch die Taste F losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funkfion, der mit den Tasten + und - gedndert
werden kann.

* Wenn die Taste F (anhaltend) gedruckt wird, zeigt das Display die Bezeichnung der ndchsten Funktion - beim Loslassen wird
der Wert eingeblendet, der mit den Tasten + und - geéndert werden kann.

e Bei der letzten Funktion wird die Programmierung durch Drdcken der Taste F beendet und das Display zeigt erneut den

Zustand der Automation an.

A

2. Stufe NICHT aufgerufen werden.

Wenn die Programmierung passwortgeschuitzt tiber PC ausgefiihrt wurde, kann die Programmierung der

PROGRAMMIERUNG DER 2. STUFE

%%

Display

Funktion

I
Default |

1 - |
Default Default I— | Default —I | Default |

—
Default _|

MAX. SCHUBKRAFT BEIM ANLAUFEN:

Die Motoren arbeiten beim Anlaufen der Bewegung fur
den festgelegten Zeitraum bei maximaler Schubkraft
(die ausgewdhlte Schubkraftstufe F1 und F2 wird nicht
berUcksichtigt).

Programmierbar von 00 bis 0t Sekunden im Sekundentakt.

Weitere detailliertere
Programmierungsmdaglichkeiten sind uber
die PC-Programmierung mdoéglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

ELEKTROSCHLOSS AN FLUGEL 2:

Auf der Karte steht eine Klemme fUr den Anschluss eines
Elekfroschlosses zur Verfugung. Normalerweise muss das
Elekiroschloss am Flugel 1 angeschlossen sein. Wenn sich das
Elektroschloss am Flligel 2 befindet, den Parameter dndern.

4 = Elektroschloss an Flagel 2
mno = Elektroschloss an Flugel 1

FLUGELVERZOGERUNG BEIM SCHLIESSEN:

Einstellung der FIUgerI_erzég@rgng beim SchlieRen,
programmierbar von ! bis 5l Sek. im Sekundentakt.

Ll = keine Verzdgerung
| = Mindestverzégerung
I = max. Verzégerung
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i : | _ | I —
Display | Funktion Default L_! | Default | | Default = | Default 7 | Default | | Default

FLUGELVERZOGERUNG BEIM OFFNEN: L1

Das Starten des Fligels 2 beim Offnen wird zum Fligel -
1 verzdgert, wobei Inferferenzen zwischen den Fligeln

vermieden werden.

4 = aktiv

mo = nicht aktiv

BETRIEBSZEIT (Timeout): | | !

- Eingestelit werden sollte ein Wert, der Uber dem
erforderlichen Zeitraum zum vollstdndigen Offnen und
SchlieBen des Tors liegt, _

programmierbar von U1 bis 55 Sek. im Sekundentakt.
Die Anzeige dndert sich dann in Minuten und
Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkt), und die
Zeit wird im 10-Sekunden-Takt eingestellt, bis zu einem
Hochstwert von 9.5 Minuten.

BEREICH BEI DER ANSCHLAGSUCHE:

Die von 1 bis 5l festgelegte Stufe regelt den Bereich bei
der Anschlagsuche, bezogen auf den Gesamthub der
Fliigel. Bei den Defaultwerten [ = | =2 = entspricht der
Wert 50 40 % des Gesamthulbs, bei den Defaultwerten
3-5 entspricht der Wert 58 20 % des Gesamthubs.

Im Bereich fur die Anschlagsuche wird die
Bewegungsrichtung der Flugel bei einem Hindernis

nicht umgekehrt.

— ABSCHLIESSENDER SCHUB BEIM SCHLIESSEN:

——' | Die Motoren laufen bei maximaler Schubkraft, um | F1= | P10 o omc e re
das Einklinken des Elekiroschlosses zu erleichtern
(DruckstoR).
5 = akfiv .
o = nicht aktiv
Weitere detailliertere Programmierungsmaoglichkeiten

sind _Uber die PC-Programmierung mdéglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

DRUCKSTOSS ZUR RICHTUNGSUMKEHRUNG BEIM
OFFNEN:

[ ([ ([ ([ ([ ([
Vor dem Offnen fuhren die Motoren bei geschlossenem
Tor einen SchlieBdruck aus, um das Ausklinken
des  Elektroschlosses zu erleichtern (DruckstoR bei
Richtungsumkehrung).

4 = akiiv
no = nicht aktiv

@We/fere detailliertere
Programmierungsmaoglichkeiten sind uber
die . PC-Proarom; m/eru; ng mogqlich (siehe

enfsprechende Anweisungen).

I
0
(72)
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L
]

I:II: SOFT TOUCH:

! Nachdem die Fligel den Anschlag erreicht haben, | 1= | Mo | Mo
fahren sie zuruck und legen dann sanft an.
4 =akiiv.
no = nicht aktiv

[@D/ese Funktion kann nutzlich sein, um

die von den geltenden gesetzlichen
Bestimmungen angeforderte
Aufprallkurve einzuhalten.

@Wei#ere defailliertere

Programmierungsmaoglichkeiten. sind
uber die PC-Programmierung moglich
(siehe entsprechende Anweisungen).

o VORBLINKEN: _ _ _ _ _ _
i Ermoglicht die Auswahl von 5 Vorblinkarten mit einer | ' 1= | I i e e
Dauer von 3 Sekunden.

no = kein Vorblinken.

C = Vorblinken vor jeder Bewegung.

= Vorblinken vor einer SchlieBoewegung.

= Vorblinken vor einer Offnungsbewegung.

= Vorblinken nur am Ende der Pausenzeit

2
=

L
0o

un}

[@z Weitere detaqilliertere Programmier-
ungsmoglichkeiten sind uber die PC-Pro-
rammierung moglich (siehe entsprech-

ende Anweisungen).
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M | |
Default | | Default Default — | Default _! | Default

Default !

Display | Funktion

ENDSCHALTER BEIM OFFNEN: Aam | A
Durch den Einsatfz von Endschaltemn beim Offnen kann die Stelle | - | 11
angegeben werden, nach der das Gerdt den mechanischen

Endanschiag (U1, O 2, 0d) sucht, oder der unmitteloare

Stillstand der Automation geschaltet werden (UH, U5, Uh):
U0 = kein Endschalter beim Offnen fur beide Fligel

U | = Suche des Endanschlags fur Fligel 1 und 2

Ul;' = Suche des Endanschlags fur Fligel 1

I;I - = Suche des Endanschlags fur Flugel 2

Y = Anhatten der Bewegung Fliigel 1 und 2

U5 = Anhalten der Bewegung Fligel 1

b = Anhalten der Bewegung Fligel 2

[@: Bei derAno’erung der Einstellung der Endschalter
blinkt die Meldung 50_am Display zusammen
mit der LED SETUP (DL18). Dies weist darauf hin,
dass beim Beenden des Programmiermenus

ein SETUP-Vorgang durchgefuhrt werden
muss. Beim Einsafz des Endschalfers wird die

SOFT-TOUCH-Ffunktion, sofern aktiviert, nicht
ausgefuhrt,

DEUTSCH

— ENDSCHALTER BEIM SCHLIESSEN: I~
- Durch den Einsafz von Endschaltern beim SchlieBen kann
die Stelle angegeben werden, nach der das Gerdt den
mechanischen Endanschlag (U, O 2, 0 3) sucht, oder der

unmitteloare Stillstand der Automation geschaltet werden
@4, 05,06

U = kein Endschalter beim Schiieen fir beide Fligel
D_| = Suche des Endanschlags fur Flugel 1 und 2

Dg' = Suche des Endanschlags fur Flugel 1

03 = suche des Endanschlags fur Flugel 2

04 = Annatten der Bewegung Flugel 1 und 2

05 = Anhatten der Bewegung Flugel 1

U5 = Anhatten der Bewegung Flugel 2

[@ Bei derAno’erung der Einstellung der Endschalter
blinkt die Meldung 50_am Display zusammen
mit der LED SETUP (DL18). Dies weist darauf hin,
dass beim Beenden des Programmiermendus ein

SETUP-Vorgang durchgefuhrt werden muss. Beim
Einsatz des Endschalfers wird die SOFT-TOUCH

-Funktion, sofern aktiviert, nicht ausgefuhrt.

—— EMPFINDLICHKEIT BEI DER HINDERNISERFASSUNG: I

Die Anderung dieses Parameters beeinflusst den
Zeitraum, nach dem die Steuerkarte bei einem Hindemis
die Umkehrung der Bewegungsrichtung der Fligel oder
deren Stillsetzung steuert, wenn sich die Flu%el im Bereich
fur die Anschlagsuche (siehe Parameter o) befinden.
Das vierte, nacheinander in derselben Richtung erfasste
Hindernis wird als Anschlag festgelegt, und der Flugel
halt an dieser Position an.

Ul = Mindestempfindlichkeit
U = Hoéchstempfindlichkeit

HOHE EMPFINDLICHKEIT:

Mit dieser Funktion wird ein System zur Hinderniserfassung
aktiviert, das auf der Kontrolle der Anderung der
Stromaufnahme des Motors basiert und die sofortige
Umkehrung der Bewegungsrichtung der Fligel bewirkt.

5 = akfiv

mno = nicht aktiv
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. . ' 7 J Il —
Display | Funktion Default L_! | Default | | Default = | Default 7 | Default | | Default

-] FOTOZELLEN BEIM SCHLIESSEN:

Die Funkfion aktivieren, wenn die Fotozellen beim
SchlieBen das Anhalten der Bewegung bewirken und
beim Freiwerden die Bewegungsrichtung umkehren
sollen. Wenn diese Funktion nicht akfiviert ist, bewirkt das
Ansprechen der Fotozellen beim SchlieBen normalerweise
eine unverzdgliche Umkehrung der Bewegungsrichtung

der Flugel.
4 = Umkehrung der Bewegungsrichtung bei
Freiwerden
~no = unverzigliche Umkehrung der Bewegungsrichtung
beim Offnen
Cl ADMAP-FUNKTION:

ermoglicht die Funktionsweise nach der franzésischen
Norm NFP 25/362.

5 = aktiv

mo = nicht aktiv

OuT 1:

Ermoglicht die Akfivierung des Ausgangs OUT1 (Open
Collector SchlieBer) in einer der folgenden Funktionen:

! = immer aktiv

I

I_I =

Ol = FAIL-SAFE

U = KONTROLLLEUCHTE (AUS wenn geschlossen, ein

beim Offnen und wenn offen/in Pause, Blinklicht
beim Schlielen)

U3 = SERVICELAMPE (siehe n&chster Parameter)

UH = ALARM BATTERIEBETRIEB

U5 = Tor OFFEN oder in PAUSE

o = Tor GESCHLOSSEN

U1 = Torin BEWEGUNG

08 = Tor im NOTAUS

U9 = Tor WIRD GEOFFNET

|0 = Tor WIRD GESCHLOSSEN

H = ELEKTROSCHLOSS-Schaltung vor  einem
SCHLIESSVORGANG (erforderlich ist der Anschluss
an Relais 24V — 100 mA)

|2 = Sichertheitsvorrichtung AKTIV

I3 = AMPEL-Funktion (aktiv beim OFFNEN und bei

I_I

I
0
(72)
[
=
L
]

OFFENEM Tor)

zeitgeschalteter Ausgang, akfivierbar Uber den
zweiten  OMNIDEC-Funkkanal (sieche nd&chster
Parameter)
I'S = Uberden zweiten OMNIDEC-Funkkanal aktivierbarer
~Ausgang (Schrittbetrielo-Funktion)
|b = Elektroschloss vor einer OFFNUNG(erforderlich ist

der Anschluss an Relais 24V — 100 mA)

[@Wem‘ere detailliertere
Programmierungsmdaglichkeiten sind Uber
die PC-Programmierung moglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

ZEITSCHALTUNG OUT 1 (steht nur zur Verfigung, wenn
im vorhergehenden Schritt o | der Punkt U 3-11-1H -I&
ausgewdahlt wurde):

Ermdéglicht die Einstellung der Zeitschaltung des Ausgangs
OUT1, wenn eine Zeitschaltungsfunktion von | bis 55
Minuten im Minutentakt fur die Funktionen £ 3-1' und von
| bis 99 Sekunden im Sekundentakt fir die Funktionen
-5 ausgewanhit wurde.




I _| A (| —
Default | | Default Default _ | Default _| | Default | | Default _I

Display | Funktion

(] OuT 1: =—= |
Ermdglicht die Akfivierung des Ausgangs OUT2 (Open -
Collector SchlieBer) in einer der folgenden Funktionen:

Ul = immer aktiv

| = FAIL-SAFE

U2 = KONTROLLLEUCHTE (AUS wenn geschlossen, ein

beim Offnen und wenn offen/in Pause, Blinklicht
beim SchlieRen)

= SERVICELAMPE (siehe n&chster Parameter)

= ALARM BATTERIEBETRIEB

= Tor OFFEN oder in PAUSE

= Tor GESCHLOSSEN

= Tor in BEWEGUNG

= Tor im NOTAUS

= Tor WIRD GEOFFNET

= Tor WIRD GESCHLOSSEN
= ELEKTROSCHLOSS-Schaltung vor einem

SCHLIESSVORGANG (erforderlich ist der Anschluss
an Relais 24V — 100 mA)

c = Sicherheitsvorrichtung AKTIV

1 = AMPEL-Funkfion (aktiv beim OFFNEN und bei
OFFENEM Tor)

I = zeitgeschalteter Ausgang, akfivierbar uber den
zweiten  OMNIDEC-Funkkanal (sieche ndéchster
Parameter)

1 = Uber den zweiten OMNIDEC-Funkkanal aktivierbarer

~Ausgang (Schrittbetrielo-Funktion)

b = Elektroschloss vor einer OFFNUNG(erforderlich ist

der Anschluss an Relais 24V — 100 mA)

Weitere detailliertere
Programmierungsmaqglichkeiten sind uber
die PC-Programmierung mdoglich (siehe
entsprechende Anweisungen).

N

CO o

[N

DEUTSCH

= ZEITSCHALTUNG OUT 2 (steht nur zur Verfugung, wenn )
im vorhergehenden Schritt o = der Punkt [ 3-11-1H -1
ausgewdhlt wurde):

Ermo&glicht die Einstellung der Zeitschaltung des Ausgangs
OUT2, wenn eine Zeitschaltungsfunktion von | bis 99
Minuten im Minutentakt fur die Funktionen & 3-I' und von
| bis 99 Sekunden im Sekundentakt fiir die Funktionen

I-1E ausgewahit wurde.

RESET und ERFASSUNG X-COM-FUNKMODUL:

Das X-COM-Modul wird far die Funkkommunikation zwischen
Karte und PC verwendet. Vor der Freigabe einer Kommunikation
muss das X-COM-Modul konfiguriert werden.

Wenn beim Aufrufen dieses Menus mio erscheint, ist das
X-COM-Modul noch nicht konfiguriert oder noch nicht
eingegeben. Zum Staen des  Konfigurationsvorgangs
das Modul in den entsprechenden Anschluss
M1A-XCOM auf der Karte einstecken und die Taste + mindestens
5 Sek. lang driicken. Auf dem Display wird 5 eingeblendet, und
die Blinkleuchte schaltet sich ein. Der Konfigurationsvorgang
muss am PC abgeschlossen werden.

Wenn beim Aufrufen dieses Ments S erscheint, ist das X-COM-
Modul konfiguriert und kornmunikationsbereit. Wenn die Taste - fur
5 Sekunden gedrickt wird, kann das X-COM-Modul ruckgesetzt
werden.

N/
/\

H = X-COM-Modul betriebsbereit.
o = kein X-COM-Modul angeschlossen oder konfiguriert.
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Display

Funktion

] _| | Il
Default | | Default Default _ | Default _| | Default | | Default _|

SERVICE-ANFORDERUNG - ZYKLENZAHLER (kombiniert mit
den beiden ndchsten Funktionen):

4 = Wenn die mit den ndchsten Funktionen nic und rnid

festzulegende Zyklenanzahl erreicht wird, erfolgt
ein Vorblinken von 8 Sekunden (zusdizlich zu dem
eventuell mit der Funktion P eingesteliten Blinken)
vor jeder Bewegung.

Wenn Uber den PC eine Service-
Anforderung bei einer Zvklenzahl von

uber 99.990 festgelegt wird, zeigen die
beiden néchsten Funktionen ric_und nid_

jeweils 99 bzw. 99 an.

o = die néchsten Funktionen nc und nd geben an,
wie viele Zyklen die Anlage ausgefuhrt hat; maximal
kénnen 99.990 angezeigt werden.

Wenn mehr als 99.990 Zyklen ausgefuhrt
wurden, zeigen die ndchsten beiden
Funktionen nc_und nd jeweils 99 bzw. 99 an.

Diese Funktfion kann natzlich sein, um Wartungsarbeiten
festzulegen oder die ausgefuhrten Betriebszyklen zu
kontrollieren.

ZYKLUSPROGRAMMIERUNG (IN TAUSENDEN):

Bei Ho = 'Y zeigt das Display die Zyklenzahl in
Tausenden an, nach der der Service angefordert
wird (programmierbar von [ bis 55).

Bei HS = no zeigt das Display die ausgefihrten Zyklen
in Tausenden an. Der angezeigte Wert aktualisiert
sich mit der Abfolge der Zyklen und hangt mit
dem Wert nid in Zusammenhang.

I Bel A5 = no wird der Zyklenz&hler durch
Drucken derTasten + und - fur5 Sekunden

auf Null gestellt.

ZYKLUSPROGRAMMIERUNG (IN ZEHNEREINHEITEN):

Bei Ho = 'Y zeigt das Display die Zyklenzahl in
Zehnereinheiten an, nach der der Service
gp:?eforder’r wird (programmieroar von U bis
H5).

Bei HS = mo zeigt das Display die ausgefihrten Zyklen in
Zehnereinheiten an. Der angezeigte Wert aktualisiert
sich mit der Abfolge der Zyklen und hangt mit dem
Wert von nc in Zusammmenhang.

Beispiel: Wenn die Anlage 11.218 Zyklen
ausgefihrt hat, wird nc_= 11 und nd_=_
21 angezeigt

EINSCHALTUNG MOTOR 1 (Totmannschaltung)
Taste + anhaltend dricken Offnen of
Taste - anhaltend driicken SchlieRen cL

EINSCHALTUNG MOTOR 2 (Totmannschaltung)
Taste + anhattend driicken Offnen o
Taste - anhaltend driicken SchlieRen L

STATUS DER AUTOMATION:

U0 = GESCHLOSSEN
Ul = OFFEN

Uc = steht und “OFFNET” dann
U3 = steht und “SCHLIESST" dann
U4 = In “PAUSE”

[y

U5 = in der Offnungsphase

U5 = in der SchlieBphase

Beenden der Programmierung, Einspeicherung der Daten und Ruckkehr zur Anzeige des Zustands der Automation.

U 1 = FAIL SAFE in Gang

B = BUS-2EASY-Vorrichtungen werden geprift
09 = “OFFNET” nach Vorblinken

[} = “SCHLIESST" nach Vorblinken

Il = Notéffnung

I = NotschlieBung

21
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7.3. PROGRAMMIERUNG UBER PC (3. STUFE)

Zum Aufrufen der PROGRAMMIERUNG UBER PC das
X-COM-Modul verwenden oder das USB-Kabel an den
entsprechenden Anschluss anschlieBen und die jeweiligen
Anweisungen befolgen.

8 EINSPEICHERUNG DER FUNKCODIERUNG

Das elektronische Steuergerdt ist mit einem integrierten
zweikanaligen Entfschllsselungssystem (DS, SLH, LC/RC) mit
der Bezeichnung OMNIDEC ausgestattet. Dieses System
emmoglicht Uber ein zusatzliches Empfangermodul (Abb. 27,
Bez. (D) und Funksteuerungen derselben Frequenz sowohl die
Einspeicherung der vollstdndigen Offnung (OPEN A) als auch
die der Teiloffnung (OPEN B) der Automation.

[@Die drei Arten der Funkcodierung (DS, SLH, LC/
RC) kbnnen nebeneinander auf den beiden
Kandlen bestehen. Maximal 256 Codes

aufgeteiltzwischen OPEN A und OPEN B, kbnnen
eingespeichert werden

[@)Zur Verwendung der verschiedenen
Verschlusselungssysteme auf demselben Kanal
das lLern-Verfahren jedes Systems beenden

und dann das Verfahren far das andere System
wiederholen.

Weitere detailliertere

Programmierungsmaglichkeiten der Funkkandle
sind uber die PC-Programmierungmdglich (siehe
entsprechende Anweisungen).Zum Beispiel
besteht die Mbglichkeit, auf dem Funkkanaleinen

automatischen OPEN-Befehlzu programmieren,
der einen Automatikzyklus (Offnen-Pause-

SchlieBen), unabhdngig von der ausgewdhlten
Steuerungslogik (siehe entsprechende
PC-Anweisungen) schalte).

IS

Abb. 27
N

8.1 EINSPEICHERUNG DER DS-FUNKSTEUERUNGEN

[@ Eingespeichertwerden kbnnenmax. 256 Codes
aufgeteilt zwischen OPEN A und OPEN B.

1. Auf der DS-Funksteuerung die gewunschte Kombination
ON-OFF der 12 DIP-Schalter auswdahlen.

2. Die Taste R1 (SWT) oder R2 (SW2) drucken, um jeweills die
vollstaindige Offnung (OPEN A) bzw. die Teildéffnung (OPEN
B) einzuspeichern. Die entsprechende LED blinkt langsam
far 5 Sekunden.

3. Die Taste loslassen.

4. Innerhalb dieser 5 Sekunden die gewunschte Taste auf der
Funksteuerung dricken.

5. Die entsprechende LED leuchtet mit Dauerlicht T Sekunde

lang auf und erlischt dann als Zeichen fur die erfolgte
Einspeicherung.

22

6. Zum HinzufUgen weiterer Funksteuerungen die Schritte albo
Punkt 1 wiederholen.
7. Zum Hinzufugen von Funksteuerungen mit demselben

Code dieselbe ON-OFF-Kombination auf die anderen
Funksteuerungen kopieren.

8.2 EINSPEICHERUNG DER SLH-FUNKSTEUERUNGEN
[@ Eingespeichert werden kbnnenmax. 256 Codes,

aufgeteilt zwischen OPEN A und OPEN B..

1. Auf der SLH-Funksteuerung die Tasten P1 und P2 gleichzeitig
anhaltend dracken.

2. Die LED der Funksteuerung blinkt.

3. Beide Tasten loslassen.

4. Die Taste R1 (SW1) oder R2 (SW2) dricken, um jeweils die
vollstandige Offnung (OPEN A) bzw. die Teiléffnung (OPEN
B) einzuspeichern. Die entsprechende LED blinkt langsam
fUr 5 Sekunden.

5. Die Taste loslassen.

6. Innerhalb dieser 5 Sekunden, wdhrend die LED der
Funksteuerung noch blinkt, die gewunschte Taste auf
der Funksteuerung anhaltend drucken (die LED der
Funksteuerung leuchtet mit Dauerlicht auf).

7. Die LED auf der Karte leuchtet mit Dauerlicht 1 Sekunde
lang auf und erlischt dann als Zeichen fur die erfolgte
Einspeicherung.

8. Die Taste der Funksteuerung loslassen.

9. Die Taste der eingespeicherten Funksteuerung kurz

hintereinander 2 Mal dracken.

A

Die Automation fihrteinen éffnungszyklus aus.
Sicherstellen, dass die Automation nicht von
Personen oder Dingen behindert wird.

Zur Aktivierung weiterer Funksteuerungen mit demselben
Anlagencode muss der Anlagencode der Taste der
eingespeicherten Funksteuerung auf die entsprechende Taste
der hinzuzufugenden Funksteuerungen wie folgt Ubertragen
werden:

a. Auf der eingespeicherten Funksteuerung die Tasten P1
und P2 gleichzeitig anhaltend drucken.

b. Die LED der Funksteuerung blinkt.

c. Beide Tasten loslassen.

d. Die eingespeicherte Taste anhaltend drucken (die LED
der Funksteuerung leuchtet mit Dauerlicht auf).

e. Die Funksteuerungen anndhern, die entsprechende

Taste der hinzuzufugenden Funksteuerung dricken
und erst nach dem doppelten Blinken der LED der
Funksteuerung zur Anzeige der erfolgten Einspeicherung
loslassen.

f. Die Taste der eingespeicherten Funksteuerung kurz
hintereinander 2 Mal drucken.

Die Automation fiihrt einen (5ffnungszyklus aus.
Sicherstellen, dass die Automation nicht von
Personen oder Dingen behindert wird.



8.3 EINSPEICHERUNG DER LC/RC-FUNKSTEUERUNGEN

Eingespeichertwerden kbnnenmax. 256 Codes,
aufgeteilt zwischen OPEN A und OPEN B.

* Die LC/RC-Funksteuerungen nur mit Empfangermodul zu
433 MHz verwenden.

e Die Taste R1 (SWT) oder R2 (SW2) dricken, um jeweils die
vollstaindige Offnung (OPEN A) bzw. die Teiléffnung (OPEN
B) einzuspeichem. Die entsprechende LED blinkt langsam
far 5 Sekunden.

* Die Taste loslassen.

* Innerhalb dieser 5 Sekunden die gewunschte Taste auf der
LC/RC-Funksteuerung dricken.

* Die LED auf der Karte leuchtet mit Dauerlicht 1 Sekunde
lang auf und erlischt dann als Zeichen fur die erfolgte
Einspeicherung. Dann blinkt sie weitere 5 Sekunden lang,
und wdhrend dieser Zeit kann eine weitere Funksteuerung
eingespeichert werden.

*  Nach Ablauf der 5 Sekunden erlischt die LED und zeigt somit
das Ende des Vorgangs an.

* Zum Hinzufigen weiterer Funksteuerungen die Schritte ab
Punkt 1 wiederholen.

8.3.1 REMOTE-EINSPEICHERUNG
LC/RC-FUNKSTEUERUNGEN

Mit LC/RC-Funksteuerungen kdnnen weitere Funksteuerungen
im Remote-Modus eingespeichert werden, das heilt mit der
Verwendung einer bereits eingespeicherten Funksteuerung und
ohne direkte Arbeiten an der Karte.

* Eine bereits auf einem der beiden Kandle (OPEN A oder
OPEN B) eingespeicherte Funksteuerung nehmen.

* Die Tasten P1 und P2 gleichzeitig so lange drucken, bis
beide LED langsam fur 5 Sekunden blinken.

* Innerhalb von 5 Sekunden die zuvor eingespeicherte Taste
der Funksteuerung drlcken, um die Lem-Phase auf dem
ausgewdhlten Kanal zu aktivieren.

* Die dem Kanalim Lem-Modus entsprechende LED auf der
Karte blinkt fUr 5 Sekunden, und innerhalb dieses Zeitraums
muss der Code von einer anderen Funksteuerung gesendet
werden.

* Die LED leuchtet mit Dauerlicht fUr 2 Sekunden auf, als
Zeichen fur die erfolgte Einspeicherung. Dann blinkt sie
weitere 5 Sekunden lang, und wahrend dieser Zeit kdnnen
weitere Funksteuerungen eingespeichert werden. Am Ende
des Vorgangs erlischt sie.

DER

8.4 LOSCHEN DER FUNKSTEUERUNGEN

Um ALLE Codes der eingespeicherten Funksteuerungen zu

Ibschen, die Taste R1 (SWT1) oder R2 (SW2) 10 Sekunden lang

dracken.

* Die beiden LED DL16 und DL17 blinken schnell fur die
ndchsten 10 Sekunden.

* Beide LED leuchten mit Dauerlicht 2 Sekunden lang auf und
erldschen dann (Léschvorgang durchgefuhrt).

* Beide Tasten loslassen.

A Dieser Vorgang kann NICHT mehr umgekehrt
werden. Alle sowohl als OPEN A, als auch
als OPEN B eingespeicherten Codes der
Funksteuerungen werden geléscht.
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9 ANSCHLUSS DER NOTBATTERIE (OPTIONAL)

Die Notbatterien ermdglichen die Betatigung der Automation
auch bei Ausfall der Netzstromversorgung.

[@Die Batterien (Bleibatterien zu 12 V, 4 Ah/ 90
X 70 x 108 mm) werden normalerweise uber

ein entsprechendes in der Karte inteqriertes
Ladegerdtnachgeladen und freten bei Ausfall
der Netzstromversorgung in Funktion.

Die Notbatterien kdnnen direkt in das Gehduse der elekironischen
Karte auf eine sperzifische Halterung aufgesetzt werden.

1. Den Gehdusedeckel mit einem Schraubenzieher
abnehmen.
\

\_ Abb. 28/

2. Die Halterung gemdal den Angaben in der Abbildung
unfen einsetzen.

Abb. 29 Y,

3. Die Bafterien gemal den Angaben in der Abbildung unten
einlegen.
e ~

Abb. 30 Y,
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4. Die Drahte unter Beachtung der Polaritdt an die Batterien
und den Steckverbinder auf der Karte an die Klemme J2
anschlieRen (siehe Abbildung unten).

Den Steckverbinder der Batterien erst
anschlieBen, nach der der Hauptversorgung

an J1 angeschlossen wurde.

~
Apb. 31 )
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\_ Abb. 32 )

Beim UbergangzumBatteriebetrieb arbeitet die
Automationnormal, bisderMindestladezustand
erreicht ist (16 Vdc — unter diesem Grenzwert
schaltet die Karte in die SLEEP-Funktion um, bis
die Netzstromversorgung wiederhergestelltist).
In diesem Zustand ist die Funktion der Karte
gehemmt. Die SLEEP-Funktion wird von der
Karte mit einem Blinksignal von 4 Sekunden
der Eingangs-LED und durch das Abschalten
des Displays angezeigt.

Beim Ubergong zum Batteriebetrieb blinkt die
Blinkleuchte schneller ails bei Einspeisung Uber
die Hauptversorgung.

Weitere detailliertere
Programmierungsmdéqglichkeiten zur

Batterieverwaltungsinduberdie PC-Programmierung
mdglich (siehe entsprechende Anweisungen).
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Zur Uberprifung der korrekten Batterieladung die LED fur die
Hilfsversorgung (DL15) kontrollieren:

Tab. 5 - LED DL15 wdhrend des Betriebs mit Einspeisung tiber
die Hauptversorgung:

LED ein Batterie geladen
LED blinkend Batterie wird nachgeladen.
Die LED blinkt so lange, bis die
Batterie ausreichend geladen ist.
Led aus Batterie leer

Tab. 6 - LED DL15 wdahrend des Batteriebetriebs:

LED ein Batterie geladen
LED blinkend Batterie fast leer
Led aus Batterie leer

10 INBETRIEBNAHME

10.1 UBERPRUFUNG DER LED

Nachdem alle AnschlUsse ausgefUhrt wurden und die Karte
mit Strom versorgt wird, anhand der unten aufgeflhrten
Tabelle den Zustand der LED in Bezug auf den Zustand der
Eingdnge Uberprifen (der Zustand Automation geschlossen
in Ruhestellung ist fett gedruckt angegeben).

Den Zustand der Signal-LED laut nachfolgender Tabelle prafen.
Dabei ist zu beachten:

Leo en = Kontakt geschlossen

Lep aus = Kontakt offen
Tab. 7 - Betriebsweise der LED zur Statusanzeige mit

Konfiguration

Weitere detailliertere
Programmierungsmdoqglichkeiten zur
Batterieverwaltung sind Uber die
PC-Programmierung méglich (siehe

entsprechende Anweisungen).

1 EIN AUS
LED Beschreibung | (Kontakt geschlossen) | (Kontakt offen)
INT - ) . .
DL1 OPEN A Befehl aktiv Befehl nicht aktiv
IN2 - ) . .
DL2 OPEN B Befehl aktiv Befehl nicht aktiv
DL3 IN3- STOP | Befehl nicht aktiv Befehl aktiv
DL4 IN4 - FSW | Sicherheitsvorrichtungen | Sicherheitsvorrichtungen
OpP frei belegt
DL5 INS - FSW | Sicherheitsvorrichtungen | Sicherheitsvorrichtungen
CL frei belegt
Endschalter Endschalter
DL6 FCAT beim Offnen frei beim Offnen belegt
Endschalter Endschalter
OL7 FCCT beim SchlieBen frei | beim SchlieBen belegt
Endschalter Endschalter
OL8 FCA2 beim Offnen frei beim Offnen belegt
Endschalter Endschalter
OL9 FCC2 beim SchlieBen frei | beim SchlieBen belegt
DL1O ENC1 blinkt wahrend des Betriebs
DL11 ENC2 blinkt wéhrend des Betriebs




10.2 LERNVERFAHREN DER BETRIEBSZEITEN - SETUP
Die Offnungs- und SchlieBzeit wird durch ein Lem-Verfahren der
Betriebszeiten (SETUP) bestimmt.

Dieser Vorgang ist fur alle auswdhlbaren
Defaultwerte gleich.
Durch den Anschluss der Encoder an die entsprechenden

Eingdnge (J3 oder J7) erkennt die Karte dieses Zubehor
automatisch.

[@ Wenn die Karte mit Strom versorgt wird und
niemals ein SETUP-Vorgang durchgefuhrt wurde
oder Wenn die Karte dies anfordert, blinkt die
Melo’ung 50 zusammen mit der SETUP-LED (DL18)
auf dem Display. Das bedeutet, dass ein SETUP-
Vorgang ausgefuhrt werden muss.

-5~  Vor dem Setup-Vorgang muss der Typ der

eingesetzten Motoren ausgewdhlit werden.

Zur Ausfuhrung des Lern-Verfahrens der Betriebszeiten sind die

nachfolgenden Schritte zu befolgen:

1. Die Fligel auf zirka halben Hubweg fahren (sehr wichtig flir

einen erfolgreich durchgefihrten SETUP-Vorgang).

Die SETUP-Taste (SW3) solange drucken, bis die SETUP-LED

(DL18) erlischt und der Flugel 2 (falls vornanden) die

verlangsamte SchlieBbewegung beginnt und anhdalf,

wenn der mechanische Endonschlog ereicht ist. In dieser

Phase blinkt die Meldung 51 am Display (Setup: ERSTER

SCHLIESSVORGANG FLUGEL 2).

Der Flugel 1 startet die verlangsamte SchlieRbewegung und

halt an, wenn er den mechanischen Endanschlag erreicht.

In dieser Phase blinkt die Meldung 5 am Display (Setup:

ERSTER SCHLIESSVORGANG FLUGEL 1).

Der Fliigel 1 beginnt die verlangsamte Offnungsbewegung,

befolgt vom Flugel 2 (falls vorhanden), ebenfolls verlangsamt.

In dieser Phase blinkt die Meldung 54 am Display (Setup:

OPEN).

Wenn der mechanische Endanschlag beim Offnen

erreicht wird, halten beide Flugel an. Der Flugel 2 (falls

vorhanden) startet automatisch den SchlieRvorgang bei voller

Geschwmdlgkel’r gefolgt vom Fligel 1. In dieser Phase blinkt

die Meldung 55 am Display (Setup: FAST CLOSE).

Wenn der mechanische Endanschlag beim Offnen erreicht

wird, halten beide Flugel an. Der Fligel startet automatisch

den Offnungsvorgang bei voller Geschwindigkett, gefolgt vom

Flugel 2 (falls vorhanden). In dieser Phase blinkt die Meldung

55 am Display (Setup: FAST OPEN).

7. Wenn die Automatiklogik eingestellt wurde, startet der Ablauf
der festgelegten Pausenzeit, und das Tor wird automatisch
geschlossen. Anderenfalls einen OPEN-Impuls senden, um
das Tor zu schlieBen

[@Wenn sich die Fligel nach dem Starten des

2.

Abb. 33

\
12  STOR- UND FEHLERMELDUNGEN

Bei Stérungen (die Funkfionstlchtigkeit des Tors wird nicht
beeintrdchtigt) oder Fehlern (der Betrieb des Tors wird
unterbrochen) wird die entsprechende Nummer fur das Ereignis
am Display angezeigt.

Diese Meldungen werden beim ndchsten Zyklus
nurdann ausgeblendet, wenn die entsprechende
Ursache beseitigt wurde.

12.1 STORUNGEN

l@:’ Wenn eine STORUNG auftritt, blinkt die LED DL20.

Durch gleichzeitiges Drucken derlasten + und-am
Display wird die Nummer fur die aktuelle Stérung
angezeigt

In der Tab. 8 sind alle Stérmeldungen angegeben, die am
Display angezeigt werden kénnen.

Tab. 8 - Stérmeldungen

20 Hindemis auf MOTOR 1

21 Hindemis auf MOTOR 2

22 Strom MOTOR 1 eingeschrankt

23 Strom MOTOR 2 eingeschrankt

24 Ausgang LAMP in Kurzschluss

25 Ausgang LOCK in Kurzschluss

a0 Speicher Funkcodes XF-Funkmodul voll

g Zeitschaltung aktiv

! Service-Anforderung

4 Batteriebetrieb

=y HOLD-FUNKTION aktiv (Uber PC)
12.2 FEHLER

Wenn ein FEHLER quftritt, leuchtet die LED
DL20 mit Dauerlicht auf. Durch gleichzeitiges

Drucken derTasten + und -am Display wird die
Nummer fur die aktuelle Stérung angezeigt

In der Tab. 9 sind alle Fehler angegeben, die am Display
angezeigt werden konnen.

IS

11

Dichtung verschlieBen.

SETUP-Vorgangs bei Punkt 2 und 3 &ffnen und Tab. 9 - Fehler
nicht schlieBen, sind die Versorgungskabel der 0 Steuerkarte defekt
Motoren zu vertauschen. 02 Thermoschutz aktiv (Ricksetzung abwarten)
. = Motor 1 defekt
PRUFUNG DER AUTOMATION —
, . i Motor 2 defekt
Nach Abschluss von Montage und Programmierung prufen, o :
ob die Anlage einwandfrei funktioniert. Vor allem prifen, ob 08 Fehler BUS2EASY-Vorichtung
die Sicherheitsvorrichtungen ordnungsgemal auslésen und
sicherstellen, dass die Anlage den geltenden Sicherheitsvorschriften O Fehier Endschafer Motor |
entspricht. Den Deckel in der entsprechenden Aufnahme mit I Fehler Endschalter Motor 2
Mit den vier im Lieferumfang enthaltenen Schrauben fixieren, um = Timeout abgelaufen
die Schutzart gegen auBere Einfliisse zu garantieren (Abb. 33). | 7 Encoder Motor 1 defekt
= Encoder Motor 2 defekt
19 Speicherdaten falsch
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DEUTSCH

13 STEUERUNGSLOGIKEN

Der CLOSE-Befehl kann nur Uber PC aktiviert werden

In Klammern sind die Auswirkungen auf die anderen Eingdnge

Tab. 10/a mit aktivem Impuls angegeben
LOGIK “E” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
- g 6ffnet den freien keine keine Auswirkung | keine Auswirkung : : keine Auswirkung
GESCHLOSSEN | Gfinet die Fligel Fltigel Auswirkung | (OPEN gehemm) | (OPEN gehemmi) | K6IN€ AUSWIKUNG | Spe| qehemm)
. o ! blockiert und 6ffnet
; ; schlieBt die Flugel ; sofortige : ;
A blockiert den blockiert den s blockiert den : ; ; beim Freiwerden
BEIM OFFNEN : : unverziglich : Richtungsumkehrung | keine Auswirkung o
Betrieb (1) Betrieb wieder Betrieb beim Schlieken [OPiEthIr?CTenE
schlieBt die Fligel | schlieBt die Flligel | schlieRt die Fligel | keine Auswirkung keine Auswirkun keine Auswirkung
OFFEN unverziglich unverziglich unverzglich (OPEN/CLOSE keine Auswirkung (CLOSE ehemrﬁqﬂ (OPEN/CLOSE
wieder (1) wieder wieder gehemmt) 9 gehemmt)
.. e . — . blockiert und 6ffnet
offnet die Flugel | offnet die Fltgel ; . Richtungsumkehrung . :
BEIM SCHLIESSEN unverziiglich unverziiglich riia blockien 9en | keine Auswirkung | _beim Offnen (O%QE'E eerden
wieder wieder 9 (siehe Prog. 2. Stufe) ;
speichert CLOSE)
; ; keine Auswirkung ; ; ; ; keine Auswirkung
GESPERRT schiieBt die Fliigel |schiie8t die Fiugel|  SCHIS8T die | “open/cLosE ['gg,%‘f\]’*uesgve'm’;gn (kCeL'g‘gEAU;"rfgﬁ‘r% (OPEN blockiert -
9 gehemmt) 9 9 speichert CLOSE)
Tab. 10/b (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Fligel) gestartet wurde, werden beide Flugel in Offnungsrichtung betatigt
LOGIK “A’ IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
, ; offnet den freien
offnet und schiiedt | o : ) : : ; ’ : :
Fligel und schlie@t keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; . keine Auswirkung
GESCHLOSSEN nogglﬁgr?ztg”der nach Ablauf der Auswirkung (OPEN gehemmt) | (OPEN gehemmt) keine Auswirkung (OPEN gehemmt)
Pausenzeit
. . ’ schlieBt die Flugel ' kehrt die blockiert und &ffnet
BEIM OFFNEN keine A[u]s]wwkung keine Auswirkung unverziglich bIoBcéﬁggen Bewegungsrichtung | keine Auswirkung |  beim Freiwerden
wieder beim Schlie@en um (speichert CLOSE)
emeuter Ablauf | schlieBt die Flugel ; emeuter Ablauf | remeuter Ablauf
OFFEN IN PAUSE deerpsggiéﬁgﬁ%] der Pausenzeit unverziglich blogléﬁggen keine Auswirkung | der Pausenzeit der Pausenzeit
des freien Flugel wieder (CLOSE gehemmt) | (CLOSE gehemmt)
- I < el ; blockiert und 6ffnet
6ffnet die Flugel | offnet die Fltgel : . Richtungsumkehrung : :
BEIM SCHLIESSEN unverziglich unverziglich apeoine Plockien 9N | keine Auswirkung | _beim Offnen be('g“ Freerden
wieder wieder 9 (sishe Prog. 2. Stufe) | ¢ i
; ; keine Auswirkung ; ; ; : keine Auswirkung
. e . A I hlieBt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT schlieBt die Flugel [schlieBt die Fltgel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Fligel gehemmi) (OPEN gehemmt) | (CLOSE gehemmt) gehemmi)
Tab. 10/c (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Flugel) gestartet wurde, werden beide Flugel in Offnungsrichtung betatigt
LOGIK “Al” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
6ffnet und schlie®t (6ffnef dos Tor feiweise und ; . : ' ' . . )
. keine keine Auswirkung | keine Auswirkung keine keine Auswirkung
GESCHLOSSEN nach Aolauf.der | schieBlnach Joafder | Auswirkung | (OPEN gehernm) | (OPEN gehemmi) | - Auswirkung | (OPEN gehernm)
. . . . . ) : blockiert und ¢finet beim
A keine Auswirkung keine schlieBt das blockiert den ' offnet weiter und | ;
BEIM OFFNEN 1 Auswirkung Tor wieder Betrieh siehe Prog. 2. Sfufe | = piont e orort | Freiwerden, donn schiieBt
unverziiglich
. . . blockiert und schiieBt nach Ablouf der
OFFEN IN PAUSE emeuter Ablauf | emeuter Ablauf schlieBt das blockiert den keine unverigich bem | Pausenzed schiedt oeim
der Pausenzeit (1) | der Pausenzeit B Tor wieder Betrieb Auswirkung Feiverden Fieiwerden
; : ; Richtungsumkehrung | blockiert und ffnet beim
BEIM SCHLIESSEN | offnef dos Torvieder | ffnet dos Tor wieder Augﬁilpk?m bloggﬁggen Auskvevi';"kin beim Offnen | Fevecen undschiedinach
9 9 (siehe Prog. 2. Stufe) Ablauf der Pausenzet
keine Auswirkung : : ; ; keine Auswirkung
GESPERRT schledt dos Tor schieBt dos Tor schlieBt dosTor | (OPEN/CLOSE | K8IN@ Auswirkung | keine Auswirkung | openycLOSE
gehermmt) (OPEN gehemmt) [(CLOSE gehemmt) gehernmt)
Tab. 1 Ahrend des Zyklus Teildffnung bewirkt ein Impuls eine vollstandige Offnung
ab /d 1) Wahrend des Zyklus Teiloff bewirkt ein | Is OPEN A ei listéndige Off
LOGIK “EP” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
x Lo offnet den freien keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; . keine Auswirkung
GESCHLOSSEN offnet die Fllgel Flagel Auswirkung (OPEN gehemmt) | (OPEN gehemmt) keine Auswirkung (OPEN gehemmt)
; o . blockiert und offnet
- blockiert den | blockiert den | SCNeB! die FlUgel |y yiet gen |, SOfOMiGe . . beim Freiwerden
BEIM OFFNEN Befrieb (1) Betriel unverzugicn Betriel RPIUngRUMICAING | keine AUSWIUNG | (OPEN biockiert -
speichert CLOSE)
schlieBt die Flugel | schlieBt die Flugel | schlieBt die Flugel | keine Auswirkung keine Auswirkun keine Auswirkung
OFFEN unverziglich unverzuglich unverziglich (OPEN/CLOSE keine Auswirkung (CLOSE ehemrr%] (OPEN/CLOSE
wieder (1) wieder wieder gehemmt) g gehemmt)
; blockiert und 6ffnet
) ' ) ' Richtungsumkehrung : :
blockiert den blockiert den keine blockiert den ; ; A beim Freiwerden
BEIM SCHLIESSEN Betrieb Betrieb Auswirkung Betrieb keine Auswikung | beim Offnen. | opeN piockiert -
(siehe Prog. 2. Stufe) spel CLOSE)
nimmi die Bewegung in [ nimmt die Bewegung in ; ; ; ;
GESPERRT umgekehrter Richtung | umgekenrter Richtung schlieBt die ke[ggEA,\vg\(_g(gEg keine Auswirkung | keine Auswirkung FoellgwEel\lAk’;fgvéll?igrtr]q
wieder auf, SchiieBt wieder auf, SchlieBt Flugel gehemmi) (OPEN gehemmt) | (CLOSE gehermmt) speichert CLOSE)

nach STOP immer

nach STOP immer

(1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Fliigel) gestartet wurde, werden beide Fliigel in Offnungsrichtung betétigh
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Tab. 10/e

nach STOP immer

nach STOP immer

LOGIK “SA” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
- ; offnet den freien
&ffnet und schiiedt | O : . . . . . . .
Fligel und schlie@t keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; : keine Auswirkung
GESCHLOSSEN | nach Ablauf der | "rach Ablauf der | Auswirkung | (OPEN gehemm) | (OPEN gehernm) | K&INS AUSWIKUNG | (S gehernmi)
Pausenzeit
. . . schlieBt die . kehrt die blockiert und 6ffnet
BEIM OFFNEN | K&In® AHS]W”"“”Q keine Auswirkung | Fligel unverziglich | 05k 987 | Bewegungsichtung | keine Auswitkung | beim Feiverden
wieder beim SchlieBen um (speichert CLOSE)
schlieBt die schlieBt die schlieBt die blockiert den emeuter Ablauf | emeuter Ablauf
OFFEN IN PAUSE | Fligel unverziglich | Fligel unverzglich [ Fliigel unverziglich oTKen o€ keine Auswirkung | der Pausenzeit | der Pausenzeit
. . y Betrieb
wieder (1) wieder wieder (CLOSE gehemmt) | (CLOSE gehemmt)
6ffnet die Flugel | offnet die Fltgel keine blockiert den Richtungsumkehrung | blockiert und 6ffnet
BEIM SCHLIESSEN unverzuglich unverzuglich Auswirkun Betrieb keine Auswirkung beim Offnen beim Freiwerden
wieder wieder 9 (siehe Prog. 2. Stufe) | (speichert CLOSE)
; ; keine Auswirkung ; ; : : keine Auswirkung
. g . P hlieBt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT schlielt die Flugel [schlieBt die Flugel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Flagel gehernmt) (OPEN gehemmt) | (CLOSE gehemmt) gehernmt)
Tab. 10/f (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Fliigel) gestartet wurde, werden beide Fliigel in Offnungsrichtung betétigh
LOGIK “AP” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
, ; offnet den freien
offnet und schiiedt | o ; ’ . . . ) . .
Fligel und schiieBt keine keine Auswirkung | keine Auswirkung : : keine Auswirkung
GESCHLOSSEN Pgiggnégli?\lljvfigjér nach Ablauf der Auswirkung (OPEN gehemmt) | (OPEN gehemmt) keine Auswirkung (OPEN gehemmt)
Pausenzeit e T ST
i - schlieBt die : ienr e Bewegungsichiung ockiert und offne
A blockiert den blockiert den . - blockiert den ; > ; : beim Freiwerden
BEIM OFFNEN Befrieb (1) Betrieb Fligel unverziiglich Betrieb beim SchiieBen um | keine Auswirkung (OPEN blockiert -
wieder (speichert OPEN) speichert CLOSE
. . schlieBt die . erneuter Ablauf | erneuter Ablauf
OFFEN IN PAUSE blé);ﬁ'gg (cﬁn bloggﬁgéﬂen Flugel unverziiglich bIocB:léﬁggen keine Auswirkung | der Pausenzeit | der Pausenzeit
wieder (CLOSE gehemmt)| (CLOSE gehemmt)
- o ) o . blockiert und 6ffnet
6ffnet die Flugel | &ffnet die Fltgel ; . Richtungsumkehrung : :
BEIM SCHLIESSEN unverziiglich unverziglich keine blockiert den | ine Auswirkung | beim Offnen | OSim Freiwerden
wieder wieder Auswirkung Betrieb (siehe Prog. 2. Stufe) (OPEN blockiert -
9 < speichert CLOSE )
; ; keine Auswirkung ; ; ; : keine Auswirkung
. g . I hlieBt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT schlielt die Flugel [schlieBt die Fltigel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Fltgel gehemmi) (OPEN gehemmt) | (CLOSE gehemmt) gehemmi)
Tab. 10 /g (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Flugel) gestartet wurde, werden beide Flugel in Offnungsrichtung betatigt
LOGIK “S” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
R ; offnet den freien
offnet und schiiedt | O . , . . , , . .
Fligel und schlieBt keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; ; keine Auswirkung
GESCHLOSSEN nach AU der 1 nach Ablauf der | Auswirkung | (OPEN gehemm) |(OPEN gehemm) | K&N® AUSWIKUNG | OpEN gehernn)
Pausenzeit
. kehrt die kehrt die schlielt . kehrt die = . blockiert und 6ffnet
BEIM OFFNEN Bewegungsrichtung | Bewegungsrichtung die Flugel blogéﬁggen Bewegungsrichtung Oggﬁﬁ&?'gggd beim Freiwerden
beim SchlieBen um | beim SchlieBen um| unverzuglich beim Schlieen um (speichert CLOSE)
schlielt schlieBt schlieBt blockiert den blockiert und blockiert und
OFFEN IN PAUSE die Flugel die Flugel die Flugel Betrieb keine Auswirkung schlieBt bei schlieBt bei
unverzuglich (1)| unverzuglich unverzuglich Freiwerden Freiwerden
- e - o Richtungsumkehrung | blockiert, offnet
offnet die Flugel | offnet die Flugel keine blockiert den beim Offnen (siehe Pro i Frei
O e . . g.| bei Freiwerden
BEIM SCHLIESSEN unverzuglich unverzuglich Auswirkung Betrieb keine AUSWItUNG |51 e) undi schiieét am | undl schiieBt am
Ende sofort wieder |Ende sofort wieder|
; ; keine Auswirkung ; ; : : keine Auswirkung
; C g ; L hlieRt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT schlieBt die Flugel [schlieBt die Fltgel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Flagel gehernmt) (OPEN gehemmit) | (CLOSE gehemmt) gehernmt)
Tab. 10/h (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Fliigel) gestartet wurde, werden beide Fliigel in Offnungsrichtung betétigt
LOGIK “SP” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
R ; offnet den freien
offnet und schiiedt | o : ’ . . . ) . .
Fldgel und schlieBt keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; : keine Auswirkung
GESCHLOSSEN nach AIAULder 1" ndch Ablaut der | Auswirkung | (OPEN gehemm) |(OPEN gehemm) | K&N® AUSWIKUNG | GpeN gehernmm)
Pausenzeit
) ) hlieBt ) kehrt die N ) lolockiert, 6ffnet bei Freiwerden
A blockiert den blockiert den Schile blockiert den ; offnet weiter und | und schiiet am Ende sofort
BEIM OFFNEN ; : die Flugel f Bewegungsrichtung ; ‘ :
Betrieb (1) Betrieb unverziglich Betrieb beirn SchieBen um schlieBt sofort wwgcsﬁgre EghPeE[r;l El%%kE'F”
schlieBt die schlieBt die schlieBt die blockiert den blockiert und blockiert und
OFFEN IN PAUSE | Flugel unverziiglich | Fligel unverziglich | Fliigel unverziglich O(B:e‘rﬁebe keine Auswirkung | schlieBt bei schlieBt bei
wieder (1) wieder wieder Freiwerden Freiwerden
. ' ) ; Richtungsumkehrung | blockiert und 6ffnet
BEIM SCHLIESSEN blogéﬁggen blogéﬁggen AU skvevil:'l](in bIocB:léﬁggen keine Auswirkung beim Offnen beim Freiwerden
9 (siehe Prog. 2. Stufe) | (speichert CLOSE)
nimmit die Bewegung in { nimmt die Bewegung in i i ; ; ; ;
GESPERRT umgekehrter Richtung | umgekehrter Richtung FIUgfIhJIr?vB;rSL;ZIich ke(lg%EA,\\lL;sC\/\I/ggEg keine Auswirkung | keine Auswirkung kﬁ'g%EA,\lL}SCV‘I’_g(gEg
wieder auf. Schlielt wieder auf, Schlie@t Wieder gehemmi) (OPEN gehemmit) | (CLOSE gehemmt) gehemmi)
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DEUTSCH

Tab. 10/i

LOGIK “B” IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
= CEg keine keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; : keine Auswirkung
GESCHLOSSEN | offnet die Flugel | A swirkung Auswirkung | (OPEN gehemm) | (OPEN gehemmi) | K6INS AUSWIKUNG | (SpEN genemmi)
kehtt die blockiert und schlieBt
A keine I o EI schlieBt die blockiert den : " . bei Freiwerden
BEIM OFFNEN Auswirkung schlieBt die Flugel Fligel Betrieb E{Z\:vnewygsgr;\%é%%rmnmg keine Auswirkung (speichert
OPEN/CLOSE)
keine schlieBt die keine Auswirkun keine Auswirkun keine Auswirkun
OFFEN Auswirkun schlieRt die Flugel Fligel (OPEN/CLOSE | keine Auswirkung CLOSE geh gt (OPEN/CLOSE
9 uge gehemmt) ( gehernmi) gehemmt)
' blockiert und 6ffnet
. . ) Richtungsumkehrung g :
= A keine keine blockiert den ; ; A beim Freiwerden
BEIM SCHLIESSEN offnet die Flugel Auswirkung Auswirkung Betrieb keine Auswirkung [sietr)gl?oogngtﬂfe] (speichert OPEN/
9 < CLOSE)
; ; keine Auswirkung ; ; : : keine Auswirkung
- A EL . P hlieBt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT offnet die Fligel [schlieBt die Flugel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Flagel gehernmt) (OPEN gehemmt) | (CLOSE gehemmt) gehernmt)
Tab. 10/1 (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Flugel) gestartet wurde, werden beide Flugel in Offnungsrichtung betatigt
LOGIK “bC IMPULSE BEIM OFFNEN / TOTMANNSCHALTUNGEN BEIM SCHLIESSEN IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
- I keine keine keine Auswirkung | keine Auswirkung " . keine Auswirkung
GESCHLOSSEN | offnef die Fligel | A syirkung Auswirkung | (OPEN gehemm) | (OPEN gehemmi) | K€IN€ AUSWIKUNG | (SpEN gehemmi)
kehtt die blockiert und schlieBt
A keine . I schlieBt die blockiert den " ; : bei Freiwerden
BEIM OFFNEN Auswirkung schlieBt die Flugel Fligel Betrieb Eeeﬁ%gﬂ%;%cergtﬂg keine Auswirkung (speichert
OPEN/CLOSE)
: ; ; keine Auswirkung : : keine Auswirkung
OFFEN apeaine . |schiiest die Flugel|  SCTIEST A€ | OPENICLOSE | keine Auswirkung | SIS AUSWIKUNG | T opEN CLOSE
g ugel gehermnmt) (CLOSE gehemmt) gehermmt)
! blockiert und 6ffnet
; ; ; Richtungsumkehrung : ;
= R keine keine blockiert den ; : L2 A beim Freiwerden
BEIM SCHLIESSEN 6ffnet die Flugel Auswirkung Auswirkung Betrieb keine Auswirkung [sie%glg?oozn(;ﬂfe) (speichert OPEN/
9 < CLOSE)
; ; keine Auswirkung ; ; : : keine Auswirkung
- C e ; I hlieRt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT offnet die Flugel [schlieBt die Fllgel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Flagel gehernmt) (OPEN gehemmit) | (CLOSE gehemmt) gehernmt)
Tab. 10/m (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Flligel) gestartet wurde, werden beide Fligel in Offnungsrichtung betétigt
LOGIK “C” TOTMANNSCHALTUNGEN IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
- g keine keine keine Auswirkung | keine Auswirkung . : keine Auswirkung
GESCHLOSSEN | Gffnef die Flugel | A sirkung Auswirkung | (OPEN gehemm) | (OPEN inibito) ~ | K6INS AUSWIKUNG | SpEN gehemmi)
kehrt die blockiert und schlieBt
A keine : P schlieBt die blockiert den : ; : bei Freiwerden
BEIM OFFNEN Auswirkung schlielt die Flugel Fligel Betrieb E)%\fvrﬁ%gr%%égcel'gﬂ;g keine Auswirkung (speichert OPEN/
CLOSE)
keine schliebt die | KEINS Auswirkung keine Auswirkung | K€INE Auswirkung
OFFEN Auswirkun schlieRt die Flugel Fligel (OPEN/CLOSE keine Auswirkung LOSE geh gT (OPEN/CLOSE
9 uge gehemmt) (CLOSE gehemmi) gehemmt)
: blockiert und offnet
. . ) Richtungsumkehrung . :
- A EL keine keine blockiert den ; ; A beim Freiwerden
BEIM SCHLIESSEN offnet die Flugel Auswirkung Auswirkung Betrieb keine Auswirkung [sie%glg:oOfgngﬂfe) (speichert OPEN/
9 < CLOSE)
; ; keine Auswirkung ; ; ; ; keine Auswirkung
- I . A EL hlieBt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT offnet die Fligel |schlieBt die Fllgel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
Fltgel gehemmi) (OPEN gehemmt) | (CLOSE gehemmt) gehemmi)
Tab. 10/n (1) Wenn der Zyklus mit OPEN-B (freier Flugel) gestartet wurde, werden beide Flugel in Offnungsrichtung betatigt
LOGIK “At” (2) IMPULSE
STATUS DER AUTOMATION OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
R ; offnet den freien
offnet und schiiedt | O . , . . . , . ,
Fligel und schlielt keine keine Auswirkung | keine Auswirkung ; ; keine Auswirkung
GESCHLOSSEN | nach Ablouf der | "rach Ablauf der | Auswirkung | (OPEN gehemm) | (OPEN gehernm) | K&INS AUSWIKUNG | (G gehernm)
Pausenzeit
} . . schlieBt die ) kehrt die blockiert und 6ffnet
BEIM OFFNEN keine Auswirkung keine Auswirkung | Fligel unverziglich blogéﬁgé:len Bewegungsrichtung | keine Auswirkung |  beim Freiwerden
wieder beim SchlieBen um (speichert CLOSE)
schlieBt die . erneuter Ablauf | ereuter Ablauf
OFFEN IN PAUSE | oo | e oot | Flugel unverziglich| 'S | keine Auswitung | der Pausenzelt | der Pausenzeit
wieder (CLOSE gehemmt) | (CLOSE gehemmt)
offnet die Flugel | 6ffnet die Flugel keine blockiert den Richtungsumkehrung | blockiert und 6ffnet
BEIM SCHLIESSEN unverzuglich unverziglich Auswirkun Betrieb keine Auswirkung beim Offnen beim Freiwerden
wieder wieder 9 (siehe Prog. 2. Stufe) | (speichert CLOSE)
; ; keine Auswirkung ; ; : : keine Auswirkung
; C g ; P hlieRt die keine Auswirkung | keine Auswirkung
GESPERRT schlieBt die Flugel |schlieBt die Fltgel seniie (OPEN/CLOSE (OPEN/CLOSE
FlGgel gehernmt) (OPEN gehemmit) | (CLOSE gehemmt) gehernmt)

(2) Beim Einschalten priift die Steuerkarte die Eingdnge, und wenn ein Befehl OPEN A oder B akiv ist, erfolgt die Offnung des/der Fliigel/s, ansonsten wird ein SchlieBvorgang ausgefiihrt.
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Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando
inalterate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualungue momento e senza impegnarsi
ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene convenienti per miglioramenti tecnici o per
qualsiasi altra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications it holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies a titre indicatif. FAAC se réserve le droit d’apporter a
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit tout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre a jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf
die Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen
vorzunehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el dere-
cho, dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualquier momento y sin
comprometerse a poner al dia la presente publicacién, todas las modificaciones que considere oportunas para el
perfeccionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de cardcter constructivo o comercial.

De beschrijvingen in deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudt zich het recht voor op elk willekeurig mo-
ment de veranderingen aan te brengen die het bedrijff nuttig acht met het oog op technische verbeteringen of alle
mogelijke andere productie- of commerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de apparaat
gehandhaafd blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.

FAAC S.p.A.
Via Calari, 10
40069 Zola Predosa (BO) - ITALIA
Tel. 0039.051.61724 - Fax. 0039.051.758518
www.faac.it
www.faacgroup.com
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