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CE-KONFORMITATSERKLARUNG
Der Hersteller: FAAC S.p.A.
Anschrrift: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIEN
erklart, dass:  das elekironische Gerat E550
* denwesentlichen Sicherheitsanforderungen der folgenden weiteren EWG-Richtlinien
entspricht
2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie
2004/108/EG Richtlinie zur elekifromagnetischen Verfraglichkeit
Anmerkung:
Dieses Produkt wurde in einer typisch homogenen Konfiguration getestet
(sémtliche Bauprodukte der Firma FAAC S.p.A.).
Bologna, den 01-08-2013
Der Geschdftsfihrer %2 M
\_ A. Marcellan J
- HINWEISE )
* Achtung! Um diie Personensicherheif zu %ewdhrleisfen, solife die Anleifung aufmerksam befolgt werden.
* Eine falsche Montage oder ein falscher Einsatz des Produkfes konnen zu schwerwiegenden erle’rzur\?en fihren.
* Die Anleitung aufmerksam lesen, bevor mit der Montage des Produktes begonnen wird. Die Anleifung griffoereit
aufbewahren, um auch in Zukunft Bezug auf sie nehmen zu konnen. . . . .
* Mit diesem Symbol werden wichfige Hinweise in Bezug auf die Personensicherheit und die Unversehrtheit der
Automation gekennzeichnet. o o _
* Mit diesem Symbol I soll auf die Hinweise in Bezug auf die Eigenschaften lbzw. den Befrieb des Produktes
g aufmerksam gemacht werden. )
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( ELEKTRONISCHES STEUERGERAT E550 )

1 HINWEISE

A Achtung: Vor Arbeiten am elektronischen Steuergerdt (Anschlusse, Wartung usw.) stets die Stromzufuhr
unterbrechen.

- Vor der Anlage einen thermomagnetischen Fehlerstrom-Schutzschalter mit entsprechender Ausloseschwelle einbauen.
- Das Erdungskabel an die entsprechende Klemme an den Steckverbinder J1 des Steuergerdts anschlieBen (siehe Abb. 1).
- Die Versorgungskabel stets von den Steuer- und Sicherheitskabeln (Taste, Empfdanger, Fotozellen) frennen.

Um jegliche elekirische Stérung zu vermeiden, getrennte Ummantelungen oder abgeschirmte Kabel (mit geerdeter
Abschirmung) verwenden. )

Das elektronische Steuergerdt E550 wurde fUr die Steuerung der Offnung von Kipptoren mit einem oder zwei Motoren
entwickelt.

Dank der Steuerung eines Encoders und der Endschalter beim Offnen und Schiie®en kann das Gerét bei sachgemdéBer
Verwendung eine den geltenden Sicherheitsbestimmungen entsprechende Installation gewdhrleisten.

Das elekironische Steuergerdt E550 SLAVE bildet eine Schnittstelle fUr den zweiten Motor, auf der auch die
Servicelampe montiert ist.

2 TECHNISCHE DATEN 4 LAYOUT UND BAUTEILE E550
Versorgungsspannung e
Vac (+6% -10%) / Hz. 230730 O 12345678910

Aufgenommene Leistung (W) 12 SJ3 )

Max. Last Motoren (W) 800

J3
Versorgung 2 @"
Zubehor (Vdc)
Max. Stromstérke Zubehdr (mA) 300 o v‘ o
Temperatur am Aufstellungsort (°C) -20/ +56 DL
Schmelzsicherungen Schattkreis Nefz / Zubehr - [:[ _[ ?NWC"(‘;DR
schnellanschiuss Schnellonschluss der Karte mit 5 Pin Minidec L L. FsweL o

5@%

Decoder, Empfanger, RP/RP 2
Open / Encoder / Sicherheitseinrichtungen F2 n n
Eingéinge auf der Klemmenleiste beim Schiieen / Sicherheitseiprichfungen
(herausziehbar) beim Offnen / Enaschatter beim Offnen /
Endschater beim SchiieBen / Blinkleuchte

230Voc - 60 W

Ausgdnge auf der Klemmenleiste Motor / exteme Servicelampe
(herausziehbar) 230 Vac / Zubehdrversorgung 24 Vdc

Max. Last integrierte

€

Servicelampe (W) % e}
Max. Last externe Servicelampe
250
(W) ,7
)| J2 O
ve V2
F1 F1 7’\
PEN L 111213141516
Abb. 1
3 FUNKTIONSPARAMETER
Steuerungslogik Automatikbetrieb / halbautomatischer Betrieb 4-1BESCHREIBUNGIDERBAUTEILE
Pausenzeit programmierbar von 0 bis 4 Min, (Defoutt = 2 Min,) F1 | SCHMELZSICHERUNG 5x20 5A/250V (Nefzschaltung)
Max. Anlaufdrehmoment JA/NEIN F2 SCHMELZSICHERUNG 5X20 500mA / 250V (Zubehdr)
Fail Safe JAJNEIN J KLEMMENLEISTE Eingang Versorgung 230 Vac
Vorblinken programmierbar von 0 bis 10 Sek. (Default = 0 Sek, J2 | KLEEMMENLEISTE Ausgang Motor, Biinkieuchte und ex.
Elektronische Kupplung programmierbar auf 50 Stufen Senvicelampe . - -
Ausldsen des Endschalters 9 Funkfionsweisen J3 | KLEMMENLEISTE Niederspannung, Emgonge/Zubghor
; J4 | SCHNELLANSCHLUSS DECODER / MINIDEC / EMPFANGER RP
Zeitschaltung der . o _
Senvicelampe programmierbar von 0 bis 4 Min. (Defoult = 30 Sek.) P1 PROGRAMMIERTASTE , +*
Sicherheitseinrichtungen 3 Funklionsweisen P3| PROGRAMMIERTASTE ,F'
DL | DISPLAY fUr Anzeige und Programmierung
LP1 | SERVICELAMPE 25 W 230Vac E14
TF1 | TRANSFORMATOR
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5 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE 5.1 BESCHREIBUNG DER ANSCHLUSSE

(Einzelmotor + = Abb 2\ 5.1.1 KLEMMENL!.-'ISTE J1 (Hochspannung)

_T 4 : Klemmmenleiste fur Versorgung 230V~ 50Hz. (L=Phase,
N=Nullleiter).

Die elektrische Anlage erden und das Erdungskalboel des
Antriebs an die Klemme ,PE* anschlieBen.

5.1.2 KLEMMENLEISTE J2 (Hochspannung)

Klemmenleiste 230V~ fur den Anschluss von:

Motor: an die Kermmen OP und CL werden die Phasen des Mo-
tors angeschlossen (schwarzes und braunes Kabel),
an die Klemme COM hingegenist der Sasnmelkontakt
(blaues Kabel) anzuschlieBen. Der Anlaufkonden-
sator wird parallel an die Phasen angeschlossen.

Blinkleuchte: Eine Blinkleuchte mit max. Stérke 60W zwischen
lz den Klemmen 15 und 16 anschlieBen.

g Servicelampe: zwischen die Klemmen 14 und 16 die

9 Servicelampe der SLAVE-Karte oder der

+
-TX FSW <—]|

=[N
T+
—[o]e[a]o
IJ

FSW CL

KONTAKT
SICHERHEITSEINRICHTUNGEN
BEIM OFFNEN

FSW CL
ENC.

externen Lampen mit maximaler Gesamtstarke
250W anschlielen.

5.1.3 KLEMMENLEISTE J3 (Niederspannung)

— 1 =© = Sammelkontakt Eingdnge/Minuspol Zubehdrversorgung

::::; —:.::: _— 2 = © = Sammelkontakt Eingdnge/Minuspol Zubehdrversorgung
3 = @ = Pluspol Zubehérversorgung 24Vdc ().

%’D J2 © Die Hochstbelastung des Zubehérs betragt

 ——
O 1234567 8910

\\

111213141516 A

[— BLINKLEUCHTE Zur Berechnung der Aufnahmewerte wird auf die
Betriebsanleitungen der einzelnen Zubehérteile
verwiesen.

|
oM
oP
CL

(8]
O O I‘" may 4 = -FSW TX = Minuspol Versorgung Sender Fotozellen.
22 i ANLAUFKONDENSATOR Der vom Minuspol der Sender getrennte Anschluss
M gg\ncmmps ermoglicht die Verwendung‘der Foilgofe-Kon‘rrolIe auf den
Fotozellen, wodurch das Sicherheitsniveau der Anlage
— MOTOR erhoht wird. Ist die Foilsofe—Uberwochung deaktiviert, so
) ist die Klemme ein Minuspol fur die Zubehdrversorgung.

5 = FCA = Kontakt Endschalter beim Offnen (Ruhekontakt).
Der Endschalter beim Offnen bestent aus einem Mikro-
schalter,

der durch den Nocken betatigt wird, wenn das Tor die

°© (1 E550 () 0 Position
offen erreicht, und die Bewegung sofort oder auf der

Grundlage
der vorgenommenen Programmierung nach 3 Sekun-

I
BLINKLEUCHTE den stoppt.
6 = FCC = Kontakt Endschalter beim SchlieBen (Ruhekon-
takt).

Der Endschalter beim Schlieen besteht aus einem
Mikroschalter,

ANLAUFKONDENSATOR der durch den Nocken beTOTlgT wird, wenn das Tor die
Position geschlossen erreicht, und die Bewegung sofort
oder auf der Grundlage der vorgenommenen Program-
mierung nach 3 Sekunden stoppt.

|®| |®| |®| |§| |§| |®| Flr den reibungslosen Betrieb der Steuereinheit

7 ¢ MUSSEN
230 V- A beide Endschalter unbedingt angeschlossen
AN e 3 werden.

o (3}
|®| |®| |®| |®| |®| SLAVE 7 = FSW OP = Kontakt der Sicherheitsvorrichtungen beim Offnen
[ (Ruhekontakt)

_"_ Unter Sicherheitsvorichtungen sind alle Vorrichtungen

ANLAUFKONDENSATOR MOTOR [FOToze”en’

\
/

AN
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Doppelmotor Abb. 3

PEN L 111213141516

[0y
o|0

|
COM

EXT. LAMP

CL

empfindliche Leisten ...) mit Ruhekontakt zu verstehen, die
= auslosen

und die Offnungsbewegung des Tors anhalten oder

\_ ) umkehren, wenn ein Hindernis in dem jeweils von ihnen




L
Q
(72)
4
=
1]
a

FAAC

DEUTSCH

geschutzten Bereich erfasst wird. (siehe Kap. 7.4- Erweiter-

fe Programmierung).

Wahrend der SchlieBbewegung haben sie keine Wirkung.

Die Sicherheitseinrichtungen beim Offnen hemmen jeden

Open-Impuls, wenn sie bei geschlossenem Tor belegt sind.

FUr die Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen sind die

Ruhekontakte in Reihe zu schalten.

= Wenn keine Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnen angeschlossen werden, ist der Kontaki

,FSW OP*“ mit der Klemme 4 zu liberbriicken.

8 = FSW CL = Kontakt der Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBen

(Ruhekontakt) Unter Sicherheitsvorrichtungen sind alle Vor-

richtungen (Fotozellen, empfindliche Leisten ...) mit Ruhekon-

takt zu verstehen, die ausldsen und die SchlieBbewegung des

Tors umkehren, wenn ein Hindermis in dem jeweils geschutzten

Bereich erfasst wird. Wahrend der Offnungsbewegung haben

sie keine Wirkung, auBer in der Funktion Ad (siehe Kap. 7.4

Erweiterfe Programmierung). Die Sicherheitseinrichtungen

beim SchlieBen hemmen jeden Open-Impuls, wenn sie bei

offenem Tor belegt sind.

FUr die Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen sind die

Ruhekontakte in Reihe zu schalten.

[@ Wenn keine Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBen angeschlossen werden, ist der Kon-
takt ,,FSW CL* mit der Klemme 4 zu Uberbricken.

9 = ENCODER = Eingang flir das Encodersignal.

An diese Klemme muss das vorm Encoder eingehende Signal

angeschlossen werden. FUr die Speisung des Encoders

die restlichen beiden Drahte an die Klemmen ,1-3"

anschlieBen und hierzu die auf der Darstellung angegebene

Polaritat beachten (siehe Abb. 2.).

Ohne Encoder funktioniert die Steuereinheit nicht
Bei Anwendungen mit zwei Motoren ist der
Encoder lediglich auf Motor 1 anzubringen
(dem mit dem Steuergerat).

10 = OPEN = Open-Impuls (Arbeitskontakt)

Zu verstehen ist darunter eine beliebige Vorrichtung (Taste,

Detektor ...), die dem Tor durch das SchlieBen eines Kontakts

einen Impuls fUr die Offnung sendet.

Fur die Installation mehrerer Open-Vorrichtungen sind die

Arbeitskontakte parallel zu schalten.

STOP = Stopp-Impuls (Ruhekontaki)

Zuverstehenisteine geeignete Vorrichtung, die die Bewegung

des Tors durch das Offnen eines Kontakts unverzuglich

anhdlt. Den STOPP-Kontakt in Reihe an den Sammelkontakt
der Endschalter anschlieRen (siehe Abb. 2). Wenn keine

STOPP-Taste angeschlossen wird, ist der Sammelkontakt

der Endschalter an die Klemme 2 anzuschlieBen.

FUr den Einbau mehrerer STOPP-Vorrichtungen, die

Ruhekontakte in Reihe schalten.

5.1.4. STECKVERBINDER J4 (Niederspannung)

Der Steckverbinder J4 (Abb. 4) wird fur den Schnellanschluss

von Minidec, Decoder und Empfdangern RP eingesetzt. Die

Empfanger-/Decoderkarte muss so eingesteckt werden,

dass die Bauteile zur Mitte der Karte hin gerichtet sind.

A Vor dem Ein- und Ausstecken der Karte ist STETS
die Stromversorgung zu unterbrechen.

4 RP A

Beispiel fiir den
Anschluss des Fun-
kempfdngers

|

\_ ESS50 -
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6 ANZEIGE-LED (Status der Eingange)

Auf der Karte befindet sich ein Display mit zwei Ziffern, das
wdhrend des Normalbetriebs den Zustand der Eingénge
anzeigt. Nachfolgend ist die exakte Ubereinstimmung
zwischen den horizonfalen Segmenten (die nachfolgend als
LED bezeichnet werden) des Displays und den Eingdngen
aufgefuhrt.

Die unten angegebene Tabelle zeigt den Zustand der LED
in Bezug auf den Zustand der Eingdnge.

OPEN e | ENCODER
Tab.1 ZUSTAND DER LED
LED EIN AUS
OPEN Offnungsimpuls akfiv Offnungsimpuls
nicht aktiv
ENCODER |LED blinkt wahrend des Betriebs
FSW OP | Sicherheitseinrichtungen | Sicherheitseinrichtungen
beim Offnen frei beim Offnen belegt
FSW CL | Sicherheitsvorrichtungen | Sicherheitsvorrichfungen
beim SchlieBen frei beim SchlieBen belegt
FCA Endschalter beim Offnen | Endschalter beim Offnen
frei belegt
FCC Endschalter beim Endschalter beim
SchlieBen frei SchlieBen belegt
LED ein = Kontakt geschlossen / LED aus = Kontakt offen

. Fett gedruckt sind die Zustinde der LED bei
geschlossenem Tor oder bei Tor in Ruhestellung
dargestellt,

7 PROGRAMMIERUNG

A Das System mit Strom versorgen und sicherstellen,
dass kein Impulsgeber aktiv ist und einen
OPEN-Impuls senden kann.

Mit diesemn elekironischen Steuergerdt kbdnnen die Parameter

in Bezug auf Schubkraft, Geschwindigkeit und Empfindiichkeit

gema@B den einschldgigen gesetzlichen Vorschriften zur

Einhaltung der Aufprallkurve eingestellt werden. (siehe

Abschnitt 7.2).

FUr die Programmierung der Betriebsart der Automation
muss der Modus ,PROGRAMMIERUNG" aufgerufen werden.
Die Programmierung gliedert sich in zwei Teile:
BASISPROGRAMMIERUNG und ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG

[@ Die Anderung der Programmierparameter
ist sofort wirksam, wahrend die endgiiltige
Speicherung erst dann erfolgt, wenn
die Programmierung beendet und der
AnzeigemodusdesZustandsderAutomation
erneut aufgerufen wird. Wenn die
Stromzufuhr zum Gerét unterbrochen
wird, bevor der Anzeigemodus des
Zustands erneut aufgerufen wird, gehenalle
vorgenommenen Anderungen verloren.

Die Ruckkehr zum Anzeigemodus des
Zustands ist an jeder beliebigen Stelle
der Programmierung und in jeder Stufe
maoglich, und zwar durch gleichzeitiges
Dracken der Tasten F und -.
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7.1 BASISPROGRAMMIERUNG
Die BASISPROGRAMMIERUNG wird mit der Taste F aufgerufen:

. Bei (anhaltendem) Drlcken der Taste erscheint die Bezeichnung der ersten Funktion auf dem Display.

. Wenn die Taste losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funktion, der mit den Tasten + und - gedndert
werden kann.

. Bei erneutem (anhaltendem) Dricken der Taste F erscheint die Bezeichnung der néchsten Funktion auf dem Display.

. Bei der letzten Funktion wird die Programmierung durch Drdcken der Taste F beendet und das Display zeigt

emeut den Zustand der Eingdnge an.
Die nachfolgende Tabelle (Tab. 2) zeigt die Abfolge der Funktionen, die mit der BASISPROGRAMMIERUNG aufgerufen
werden kénnen:

Tab. 2
BASISPROGRAMMIERUNG @

Display | Funktion dFo1
|~ | DEFAULT-PROGRAMMIERUNG: A
ai 00 Neufalbedingung. -

o Default Ul geloden

0c Default L' nicht verwendet
04 Default L3 nicht verwendet
H Default L nicht verwendet

Wenn kein Defaultwert geladen oder gedndert werden soll, den Abstand dF auf dem Wert Ll beibehalten.

| 1 | STEUERUNGSLOGIKEN: c
LU E Halbautomatisch =
EP Halbautomatischer ,Schrittbetrieb”
A Automatisch

AR Automatischer ,Schrittbetrieb”

1 Diese Funktion steht nur dann zur Verfigung, wenn eine automatische Steuerungslogik ausgewdhlt wurde, | .U
Programmierbar von U bis 59 Sek. — im Sekundentakt.

Die Anzeige dndert sich dann in Minuten und Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkt) und die Zeit wird
im 10-Sekunden-Takt eingestellt, bis zu einem Hochstwert von . 1 Minuten.

Bsp.: Wenn das Display .3, anzeigt, entspricht die Pausenzeit 2 Minuten und 50 Sekunden.

Beenden der Programmierung, Ruckkehr zur Anzeige des Zustands der Eingdnge.
(siehe Kapitel 6)

7.2 EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER BEIM OFFNEN UND SCHLIESSEN
1) Den Antrieb entriegeln.
2) Das Tor bis zur gewunschten Stelle éffnen. Den Nocken bis zur Akfivierung des Mikroschalters FCA einstellen.
3) Die Schraube auf dem Nocken festziehen.
4) Das Tor bis zur gewunschten Stelle schlieBen. Den Nocken bis zur Aktivierung des Mikroschalters FCC einstellen.
5) Die Schraube auf dem Nocken festziehen.
6) Den Antrieb emeut verriegeln.

7.3 PRUFUNG DER DREHRICHTUNG
Fur die Uberprifung des exakten Anschlusses der Phasen des Motors sind die nachfolgenden Schritte vorzunehmen:

1) Den Antrieb fir den Handbetrieb einrichten.

2) Den Flagel mit der Hand auf die Hdlfte der Offnungsposition schieben.

3) Den Antrieb verriegeln.

4) Das System mit Strom versorgen. )

5) Einen Offnungsimpuls (OPEN) senden und sicherstellen, dass der Motor die Offnung des Tors bewirkt. Sollte sich das
Tor schlieBen, sind die Phasen des Elekiromotors (braunes und schwarzes Kabel) auf der Klemmmenleiste der Karte
miteinander zu vertauschen.

Bei der Anwendung mit zwei Antrieben sind den Klemmmen ,COM,OPCL" der Karte E550 und der SLAVE-Karte Kabel in
derselben Farbe zuzuweisen, wobei die Phasen fur beide Motoren vertauscht werden mussen.

* Vor jedem Start nimmt die Karte eine elektronische Kontrolle vor (hierfUr muss der Motor angeschlossen sein).
S Wenn versucht wird, die Karte ohne die Last des Motors oder mit einer unzureichenden Last zu betreiben, gelangt
keine Spannung auf den Motorausgang.
[@ * Das Servicelicht aktiviert sich beim Start des Motors und leuchtet nach Beendigung der Bewegung fUr den
einprogrammierten Zeitraum auf.

5
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7.4 ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG

Die ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG wird mit den Tasten F und + aufgerufen:

1) Die Taste F dricken, nicht loslassen, und die Taste + drlcken.

2) Beim Loslassen der Taste + zeigt das Display die Bezeichnung der ersten Funktion (L)

3) Wenn die Taste F losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funktfion, der mit den Tasten + und - gedndert
werden kann.

4) Bei emneutem (anhaltendem) Drucken der Taste F erscheint die Bezeichnung der ndchsten Funktion auf dem Display
USW.

5) Bei der lefzten Funktion wird die Programmierung durch Dricken der Taste F beendet und das Display zeigt emeut
den Zustand der Eingdnge an (siehe Kapitel 6). )

6) An jeder beliebigen Stelle der ERWEITERTEN PROGRAMMIERUNG besteht die Moglichkeit, die Anderungen zu speichermn
und die Programmierung direkt zu beenden, und zwar durch Driicken der Taste F und gleichzeitiges Dricken der
Toste -,

Die nachfolgende Tabelle (Tab. 3) zeigt die Abfolge der Funktionen, die mit der ERWEITERTEN PROGRAMMIERUNG
aufgerufen werden kdnnen.

7.5 FESTSTELLUNG DER POSITITIONSGRENZEN DES TORS
Wahrend seiner Bewegung bedarf das Kipptor, je nach der Position, in der es sich befindet unterschiedlicher Werte in
Bezug auf Schubkraft, Geschwindigkeit und Empfindlichkeit. Dieses elekironische Steuergerdt ist mit einer unabhdngigen
Einstellung der Parameter (F1, 51, El, F2, 52, E2) beim SchlieBvorgang zwischen dem oberen Teil (Bereich B) und dem
unteren Teil (Bereich A) des Tors ausgerustet.
Fur die Feststellung der beiden Bereiche A und B muss der Punkt X bestimmt werden. Hierzu wird auf die Abb. 5 oder
6 verwiesen.
1) Den Antrieb entriegeln.
2) Das Kipptor auf 30° positionieren.
3) Damit die Neigung auf 30° erleichtert wird, die Positionierschablone (am Ende dieser Betriebsanleitung) verwenden.
4) Den Punkt X feststellen und markieren, entsprechend den Angaben in Abb. 5 oder 6.
5) Das Tor mit der Hand schlieBen, den Antrieb wieder verriegeln und das System mit Strom versorgen.
6) Die ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG mit den Tasten F und + aufrufen und die erste Funktion (Po) anzeigen.
7)  Mit einem OPEN-Befehl das Tor elektrisch 6ffnen und so weit neigen, bis die Ubereinstimmung mit dem Punkt X
erreicht ist.
8) Das Tor mit einem anderen OPEN-Befehl schlieBen.
9) Q|en gyf dem Display angezeigten Wert als Wert des spdter einzugebenden Parameters Fl, vermerken (Bsp.:
Fl = cl).
10) Das Tor mit einem OPEN-Befehl vollstandig offnen.
11) Abwarten, bis der Motor still steht.
12) IZF)gn o:{u_f dem Display angezeigten Wert als Wert des spdter einzugelbenden Parameters P2, vermerken (Bsp.:
Y= d0).
13) Die vermerkten Werte Pl und P2 in die entsprechenden Parameter der ERWEITERTEN PROGRAMMIERUNG
eingeben.

Eine Prifung der Aufprallkurve vomehmen und die Werte FI, 51, El, F2, 52, E2 E2 so dndern, dass die geltenden
Vorschriften eingehalten werden.

/ Abb. 5\ / 6\
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Tab. 3

ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG @ + 62
Display | Funktion dFo1

— POSITION DES TORS: BB

Angezeigt wird die Position des Tors wéhrend der motorischen Bewegung von L bis 5.

Fir die Erkidrung des Parameters P11 wird auf das Kapitel 7.5 verwiesen.

OBERE GRENZE DES BEREICHS A:

Definiert die obere Grenze des Bereichs A, in der die nachfolgenden Funktionen Schubkraft, Geschwindigkeit
und Empfindiichkeit Encoder F1, 51, El einzustellen sind (den Wert Pl laut Erkiérung in Kap. 7.5 einfiigen).

OBERE GRENZE DES BEREICHS B:
Definiert die obere Grenze des Bereichs B, in der die nachfolgenden Funktionen Schubkraft, Geschwindigkeit

und Empfindlichkeit Encoder F2, 52, E2 einzustellen sind (den Wert P2 laut Erkidrung in Kap. 7.5 einfiigen).

KRAFT BEI DER OFFNUNG:

Regelt die Kraft in der Offnungsphase von [l bis 5L,

KRAFT BEIM SCHLIESSEN BEREICH B:

Regelt die Kraft in der SchlieBphase von [l bis SU.

KRAFT BEIM SCHLIESSEN BEREICH A:

Regelt die Kraft in der SchlieBphase von [l bis 5.

GESCHWINDIGKEIT BEIM SCHLIESSEN BEREICH B:

Regelt die Geschwindigkeit beim SchiieBen im Bereich B von [l bis U
(10 = max. Geschwindigkeit, LIl = min. Geschwindigket).

GESCHWINDIGKEIT BEIM SCHLIESSEN BEREICH A:

Regelt die Geschwindigkeit beim SchiieBen im Bereich A von Ul bis 10
(I0 = max. Geschwindigkett, Ul = min, Geschwindigkei).

EMPFINDLICHKEIT DES ENCODERS BEREICH B:

Regelt die Empfindiichkeit des Quetschschutzes im Bereich B von Ul bis 51
(50 = min. Empfindiichkeit, U = max. Empfindlichkett).

EMPFINDLICHKEIT DES ENCODERS BEREICH A:

Regelt die Empfindiichkeit des Quetschschutzes im Bereich A von Ul bis 51
(50 = min. Empfindiichkeit, Ul = max. Empfindlichkett).

SERVICEBELEUCHTUNG:

Mit dieser Funkfion wird die Einschaltzeit der Servicelampe eingestellt.

Programmierbar von L bis 55 Sek. — im Sekundentakt,

Die Anzeige andert sich dann in Minuten und Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkt) und die Zeit wird
im 10-Sekunden-Takt eingesTeIlT, bis zu einem Hochstwert von .1 minuten.

Bsp.: Wenn das Display ., anzeigt, entspricht die Pausenzeit 2 Minuten und 50 Sekunden.

DEUTSCH
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MAX. ANLAUFDREHMOMENT:

4 =Ein no = Aus

cC FAIL SAFE (Prifung der Funktionstlichtigkeit der Sicherheitseinrichtungen): o
-9 1

Y =Ein o = Aus

- | VORBLINKEN der Biinkleuchte:

programmierbar von [ bis I Sek. — im Sekundentakt.

CF | AUSLOSEN DES ENDSCHALTERS:

no = FCA/FCC: kommt sofort zum Stillstand.
H = FCA/FCC: bremst 3 Sekunden lang ab und kommit dann zum Stillstand.

Sl AUSLOSEN DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN:

Mit dieser Funktion wird die Funkfionsweise des Motors bei Belegen der Sicherheitseinrichtungen eingestellt:

ot = FSW OP blockiert die Bewegung beim Offnen, bei Freiwerden wird die Offnungsbewegung weitergefinrt.
Hd = Bei still stehendem Kipptor (geschlossen, offen oder blockiert) und bei belegtem FSW CL akfiviert ein
OPEN-Impuls die Blinkleuchte und die Bewegung startet nur beim Freiwerden von FSW CLU (Funktion ADMAP).
Wahrend der Bewegung des Tors bewirkt FSW OP die Umkehrung der Bewegung und FSW CL die Blockierung
und die Umkehrung beim Freiwerden .

LL = FSW OP kehrt die Offnungsbewegung um, FSW CL kehrt die SchlieBbewegung um.

' Bei angewdhltem Vorblinken startet die Bewegung nach Ablauf der eingestellten Vorblinkzeit.

I Beenden der Programmierung, Ruckkehr zur Anzeige des Zustands der Eingdnge.
[} (siehe Kapitel 6).

8 PRUFUNG DER AUTOMATION

Nach Abschluss der Programmierung prufen, ob die Anlage einwandfrei funktioniert.

Die angemessene Einstellung der Schubkraft und die korrekte Auslésung der Sicherheitsvorrichtungen prafen.
AuBerdem die Aufprallprifungen vornehmen und deren Ubereinstimmung zu den geltenden Vorschriften sicherstellen.
Anderenfalls die Parameter fur Kraft, Geschwindigkeit und Empfindlichkeit dndem, damit die festgelegten Werte gewdhrleistet
werden.

9 FUNKTIONSWEISE ENCODER UND ELEKTRONISCHE KUPPLUNG (QUETSCHSCHUTZ)

Dank der Steuerung eines Encoders sowie eines elekironischen Systemns zur Drehmomenteinstellung des Motors gewdhrleistet
das Gerdt E550 bei sachgemdRer Verwendung eine den geltenden Sicherheitsbestimmungen entsprechende Installation.
Der Encoder ist sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen des Tors so lange aktiv, bis einer der beiden Endschalter
anspricht,

Wahrend des Offnens bewirkt der Encoder die Sperre der Bewegung des Tors.

Beim SchlieBen bewirkt der Encoder die Umkehrung der Bewegung des Tors, bis dieses komplett gedffnet ist.

Das Steuergerdt wird auBerdem mit einem elektronischen System zur Einstellung des Drehmoments des Motors geliefert,
das je nach Einstellung die Schubkraft des Tors unter Einhaltung der geltenden gesetzlichen Bestimmungen begrenzt,

* Durch das Auslésen des Encoders wird die automatische Funktion flr das erneute SchlieBen NICHT DEAKTIVIERT.
* Die elekironische Kupplung muss gema den geltenden Sicherheitsbestimmungen eingestellt werden.
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10 STEUERUNGSLOGIKEN
Tab. 4/a
LOGIK “E” IMPULSE
AGSIAND OPEN FSW CL FSW OP STOP
) keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
GESCHLOSSEN ffnet (1) e o
orne (mit Ausnahme von Funktion ig)|  (hemmt die Offnung) [ (hemmt die Offnung)
. ) , . ) siehe blockiert den
BEIM OFFNEN blockiert den Betrieb keine Auswirkung Programmierung Betrieb
keine Auswirki i
OFFEN schiiet 1 _ (eIne AUSWIIUNG keine Auswirkung blockier den
(mit Ausnahme von Funkfion Ad) eine
sofortige sofortige ;
BEIM SCHLIESSEN Rich’rungsun?kehrung Rich’rungsun?kehrung keine Auswirkung blogéﬁggen
beim Offnen beim Offnen
; hemmt den ; : keine Auswirkung
m , i
GESPERRT schlieRt SchiieBvorgang keine Auswirkung (hermt die Offnung)
Tab. 4/b
LOGIK “EP” IMPULSE
AGSIAND N OPEN FSW CL FSW OP STOP
) keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
ESCHLOSSEN ffnet ) s U
GESCHLOSS ofine imit Ausname von Funkion &) _(hemmt die Offnung) | (hemmt diie Offnung)
. ) ) . . siehe blockiert den
BEIM OFFNEN blockiert den Betrieb keine Auswirkung Programmierung Botrieb
keine Auswirkun i
OFFEN schlieBt 0 _ (eine AUSWIUNG keine Auswirkung blockier den
(mit Ausnahme von Funkfion Ad) eine
i i sofortige . . ;
BEIM SCHLIESSEN blogkier den Riehfungsumienrung keine Auswirkung blogkier den
1auft in der entgegengesetzten hermmt den . . keine Auswirkung
GESPERRT Rl%wtmug?nvggg%ri r?g rr(f(S:TT)"S]BT SchiieBvorgang keine Auswirkung (hermt die Offnung)
Tab. 4/c L
LOGIK “A” IMPULSE O
n
AGSIAND N OPEN FSW CL FSW OP STOP =
GESCHLOSSEN offnet und schiieBt nach keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung B
Ablauf der Pausenzeit! | mit Ausnahme von Funktion i)|  (hemmt die Offnung) | (hemmt die Offnung) 0
. ) ) ) . siehe blockiert den
BEIM OFFNEN keine Auswirkung keine Auswirkung Programmierung Botrieb
= . keine Auswirkung . - blockiert den
GEOFFNET IN PAUSE Emeuter Ablauf Pausenzeit (hermt den SchiieBvorgang) keine Auswirkung Betrieb
soforfige sofortige :
BEIM SCHLIESSEN Richungsumikehiung | Richtungsunikehung keine Auswirkung blogkier den
beim Offnen beim Offnen
. keine Auswirkung . . keine Auswirkung
m ..
GESPERRT schiieBt (hemmt den SchlieBvorgang) keine Auswirkung (hemmt die Offnung)
Tab. 4/d
LOGIK “AP” IMPULSE
ZUSTAND
AT OPEN FSW CL FSW OP sToP
GESCHLOSSEN offnet und schliet nach keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
Ablauf der Pausenzeit™ | (mit Ausnahme von Funktion i)|  (hemmt die Offnung) | (hemmit die Offnung)
A blockiert den ; ; siehe blockiert den
BEIM OFFNEN Betrieb keine Auswirkung Programmierung Botrieb
A blockiert den keine Auswirkung ; : blockiert den
GEOFFNET IN PAUSE Betrieb (herm den SchiieBvorgang) keine Auswirkung Betrieb
soforfige sofortige :
BEIM SCHLIESSEN Richtungsumikehiung | Richtungsumikehrung keine Auswirkung blogkier den
beim Offnen beim Offnen
GESPERRT schiiept () keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswlrkung

(hemmt den SchlieBvorgang)

(hermmmt die Offnung)

M Bei angewdhltem Vorblinken startet die Bewegung nach Ablauf der eingesteliten Vorblinkzeit.

[@: Der Encoder blockiert beim Offnen und kehrt die Bewegung beim SchlieBvorgang um.

9
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